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Aircraft

DJI™ MAVIC™ 3E/3T features both an infrared sensing system and
upward, downward, and horizontal omnidirectional vision systems*,
allowing for hovering and flying indoors as well as outdoors and for
automatic Return to Home while avoiding obstacles in all directions.
With a precise three-axis gimbal to stabilize the high-performance
multi-camera payload, the DJI PILOT™ 2 app can be used to view
in real-time from the cameras and take photos and videos. Built-in
DJI AirSense detects nearby aircraft in the surrounding airspace to
ensure safety, and the beacon helps identify the aircraft during flight.
The aircraft is equipped with a PSDK port to connect compatible
accessories that are used to adapt to different security, patrol
inspection, and mapping scenarios.

Mavic 3E

1. Gimbal and Camera** 10. Landing Gears (built-in
2. Horizontal Omnidirectional antennas)

Vision System 11. Upward Vision System
3. Auxiliary Bottom Light 12. USB-C Port
4. Downward Vision System 13. microSD Card Slot
5. Infrared Sensing System 14. Battery Level LEDs
6. Front LEDs 15. Intelligent Flight Battery
7. Motors 16. Power Button
8. Propellers 17. Battery Buckles
9. Aircraft Status Indicators 18. Beacon

19. PSDK Port

*

The vision and infrared sensing systems are affected by the surrounding conditions.
Read the User Manual for more information.

** The Mavic 3E and Mavic 3T are equipped with different cameras. Refer to the actual
product purchased.



Remote Controller

The DJI RC Pro Enterprise remote controller features O3 Enterprise,
the latest version of DJI's signature OCUSYNC™ image transmission
technology, and can transmit a live HD view from the camera of the
aircraft at a distance of up to 15 km*. The remote controller has a
wide range of aircraft and gimbal controls as well as customizable
buttons. The built-in microphone allows recording voice and the 5.5-in
high brightness 1000 cd/m* screen boasts a resolution of 1920x1080
pixels. Users can connect to the internet via Wi-Fi and the Android
operating system comes with a variety of functions such as Bluetooth
and GNSS.

Control Sticks
Back/Function Button
RTH Button

Flight Pause Button
Flight Mode Switch
5D Button

Power Button
Confirm Button
Touchscreen

10. M4 Screw Hole

11. microSD Card Slot
12. USB-C Port

13. Mini HDMI Port

14. Microphone

WoeNoupwN =

15. Gimbal Dial

16. Record Button

17. Antennas

18. Status LED

19. Battery Level LEDs
20. Focus/Shutter Button
21. Camera Settings Dial

22. Air Vent

23. Control Sticks Storage Slot
24. Customizable C1 Button
25. Speaker

26. Customizable C2 Button
27. Air Intake

* The remote controller can reach its maximum transmission distance (FCC) in a wide-

open area with no electromagnetic interference at an altitude of about 120 m (400 ft).
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1. Watching the Tutorials

Scan the QR code or visit DJI official website to watch the tutorial
videos.

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/video

2. Charging the Battery

Charge to activate the Intelligent Flight Battery and the internal
battery of the Remote Controller before using it for the first time.

Check battery level: press once.
Power on/off: press, then press and hold.




3. Preparing the Aircraft

Unfold the front arms Unfold the rear arms

Press the
propellers down
and rotate until

they click in place

Unfolded

& + Unfold the front arms before the rear arms. All arms and propellers must be
unfolded before takeoff.



4. Preparing the Remote Controller

Remove the control Attach the control sticks and Unfold the antennas
sticks from the twist to secure
storage slots

The optimal transmission range is where the antennas face the

aircraft, with the angle between the antennas and the back of the
remote controller being 180° or 270°.

& + DO NOT operate other wireless devices at the same frequency as the
remote controller, to avoid signal interference.
* A warning prompt appears in DJI Pilot 2 if the transmission signal is weak.
Adjust the antennas to make sure that the aircraft is within the optimal
transmission range.

5. Getting Ready for Takeoff

DJI Pilot 2
App

> Baeo >

Power on the remote Power on the aircraft Launch DJI Pilot 2
controller

¥ A DJl account and internet connection are required to activate the aircraft
and the remote controller. Before activating the aircraft in DJI Pilot 2, power
on the remote controller and follow the prompts to activate.

Internet



6. Flight
* Manual Takeoff/Landing

Start/Stop Motors:

perform Combination
Stick Command and
hold for two seconds.

-
ﬁ 5

1 Takeoff:
slowly push the
left control stick
(mode 2) up to
take off.

Landing:

slowly push the left
control stick (mode 2)
down until the aircraft
lands. Hold for three
seconds to stop the
motors.

e Control Stick Mode

Up Forward
: 3 || & 3
® 3 2 ZAX
. Down '

Backward

3 LA B o\

Turn Left  Turn Right Left Right

The default control stick mode is mode 2. The left control stick
controls the altitude and heading of the aircraft, while the right
control stick controls the forward, backward, and sideward
movements.

& + Always set an appropriate RTH mode and RTH altitude before takeoff.
+ Press the Flight Pause button for emergency braking during flight.



Specifications

Aircraft (Model: M3E/M3T)

Takeoff Weight
(with propellers)
Max Takeoff Weight

Max Ascent Speed

Max Descent Speed

Max Horizontal Speed
(near sea level, no wind)
Max Service Ceiling Above
Sea Level (without payload)
Max Flight Time
(without wind)

Max Hover Time
(without wind)

Max Wind Speed
Resistance

Operating Temperature

915 g (Mavic 3E), 920 g (Mavic 3T)

1050 g

8 m/s (Sport mode)

6 m/s (Normal mode)
6 m/s (Sport mode)

6 m/s (Normal mode)

21 m/s (Sport mode), 19 m/s (Sport mode, EU)

15 m/s (Normal mode)

6,000 m
45 mins
38 mins

12m/s

-10° to 40° C (14° to 104° F)

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASS is
supported only when RTK module is enabled)
2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz*

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

GNSS
Operating Frequency

Transmitter Power (EIRP)

Interface

Gimbal

Angular vibration range
Controllable Rotating

USB-C, microSD card slot, PSDK port

+0.007°
Tilt: -90° to +35°

Range

Wide Camera (Mavic 3E)

Sensor 4/3 CMOS; Effective pixels: 20 MP
FOV: 84°
Format Equivalent: 24 mm

Lens

Aperture: f/2.8-f/11
Focus: 1 m to e (with autofocus)
Tele Camera (Mavic 3E/3T)

Sensor 1/2" CMOS; Effective pixels: 12 MP
FOV: 15°

Lens Format Equivalent: 162 mm
Aperture: f/4.4
Focus: 3 m to e

Wide Camera (Mavic 3T)

Sensor 1/2" CMOS; Effective pixels: 48 MP
FOV: 84°
Format Equivalent: 24 mm

Lens

Aperture: f/2.8
Focus: 1 mto e




Thermal Camera (Mavic 3T)

Thermal Imager Uncooled VOx Microbolometer
DFOV: 61°
\nE Focal Length: 9.1 mm (equivalent: 40 mm)

Aperture: f/1.0

Focus: 5m to e
Infrared Temperature
Measurement Accuracy
Intelligent Flight Battery

+2° C or +2% (using the larger value)

Capacity 5000 mAh
Standard Voltage 15.4V
Max Charging Voltage 17.6V
Battery Type LiPo 4S
Energy 77 Wh
Weight 33558

Charging Temperature 5°t0 40° C (41° to 104° F)
Battery Charger
Input 100-240 V AC, 50-60 Hz, 2.5 A
Max. 100 W (Total)
When both ports are in use, the maximum output of
Output one of the ports is 82 W. The charger will dynamically
allocate the output of the two ports accordingly to
the power load.

Remote Controller (Model: RM510B)

Weight Approx. 680 g

Battery Li-ion (5000 mAh @ 7.2 V)

Storage Capacity ROM 64GB + expandable storage via microSD card
Operating Time 3hrs

Operating Temperature  -10° to 40° C (14° to 104° F)
Charging Temperature 5°t040° C(41°to 104° F)

GNSS GPS + Galileo + GLONASS
03 Enterprise
Operating Frequency 2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz*
Max Transmission
Distance
(Unobstructed, free of 15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)
interference)
Strong Interference (urban landscape, limited line of
sight, many competing signals):
1.5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)
Max Transmission Medium Interference (suburban landscape, open line
Distance** of sight, some competing signals):
(with interference) 3-9 km (FCC), 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Weak Interference (open landscape, abundant line of
sight, few competing signals):
9-15 km (FCC), 6-8 km (CE/SRRC/MIC)




Transmitter Power (EIRP) 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

Wi-Fi

802.11 a/b/g/n/ac/ax

Support 2x2 MIMO Wi-Fi

Operating Frequency 2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz*
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

Transmitter Power (EIRP) 5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Protocol

Bluetooth
Protocol Bluetooth 5.1
Operating Frequency 2.400-2.4835 GHz

Transmitter Power (EIRP) <10 dBm

* 5.8GHz and 5.1GHz frequencies are prohibited in some countries. In some countries,
the 5.1GHz frequency is only allowed for indoor use.

** The data is tested in an environment with no obstructions for a variety of typical
interference intensity scenarios, without a guarantee of the actual flight distance, for
reference only.

For more information, read the User Manual:
https://www.dji.com/mavic-3-enterprise
3 This content is subject to change without prior notice.
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2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
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+0.007°
500 -90° 2 +35°

4/3 CMOS, B3f&% 2000 5

WF: 84°

EREIE: 24 mm

Sl /2.8 & /11

YEER: 1 mELRSiE (HEMITE)

1/2" CMOS, BHUKE 1200 5
WA 15°

EREIE: 162 mm

Sl f/4.4

S 3m EXHE
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YEEERE: 5m ELSiT
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15.4V
176V
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Wi-Fi

iy

T
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{BEFERi (5000 MAh @ 7.2V)
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GPS + Galileo + GLONASS

2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz*
15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)
BT (BESTF. BRKE) .

1.5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

P (HEBER. WHAES)
3-9 km (FCC), 3-6 km (CE/SRRC/MIC)
S5FHL (ImRPEFSh. FHAREE) .
9-15 km (FCC), 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

802.11b/a/g/n/ac/ax

285 2x2 MIMO Wi-Fi

2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz*
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

5 5.1
2.400-2.4835 GHz
<10 dBm

* EBDIXRHF 5.1 GHz #015.8 GHz $jik%, LAREBDIEX 5.1 GHz SRERNIRZREER, 1#15

BSELEEEN.

* IR AHRIMAL TR ENG S ELEENMEENE, FRELR YTER, Uis%.

TERFERIEMES, BHLITMLE T (BRFEMR)
https://www.dji.com/mavic-3-enterprise
H ASMEEH, ORBITEM.
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ZREIIN (EIRP)
Wi-Fi

e

EfFSER
EREITNE (EIRP)
BT

BIRER
BREIINEE (EIRP)

#680g

$BEith (5000 MAh @ 7.2V)

ROM 64GB + T #E7cAIE =M (3&iB microSD &)
3 /0B

-10°C Z40C

5C Z40C

GPS + Galileo + GLONASS

2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz*
15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

BFE (BHERF. AEEF) .

1.5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

PR (RN, WHAES) -

3-9 km (FCC), 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

S5F8 (i=RBEFSh. BIRIRASE) .

9-15 km (FCC), 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm
(SRRC)

802.11b/a/g/n/ac/ax

3748 2 x 2 MIMO Wi-Fi

2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz*
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

BF 5.1
2.400-2.4835 GHz
<10 dBm

* EOUBERIR 5.1GHz 71 5.8GHz SBRR, LINEPDMIE 5.1GHz SRRER=EMA, 55

SEEMIERER.

IR RSERLTERENSREREENRE TG, TRETSRTIER, #H2E,

INABRERFMEN, B TELTH (EREFMm)
https://www.dji.com/mavic-3-enterprise

HABMAEN, BASTE.
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L5 3%

DJI™ MAVIC™ 3E/3TI&. FRIMEREY AT L&A, TAH. 2KFAE
TS LIzEY 3 VY RT L O2EED L VY —%iEH. HS5HEHH
DEEMERITIEAS. BRATHRNY VT ORITHAIEET. BEIRTH
(R—=LJRE) OMELEHRLTVET, SHE3EY >/ UblTkY,
EUEERIVF A ASRAO— RERETE. D)l PILOT™ 27 7 #{ER
LT, BASHSOBUEE Y 7 ILEA LTHRIEEL. BERPE T4 %ig%
FTBHIENTELT. D)l AirSenseBFRE SN, BEOZE OB 1
EEBHMTZCETREMERBFELET. £ E—aVIc&kURIT
OMEEREY R— b LET., #IKICIZPSDKR— MAKEENTS
Y. FarteFa) 70, KERES LU Y EY TV FUAITEET
BIeHIERT BRIET 7 —EEHRLET,

@z
). f@%ﬁp/

Mavic 3E
1. VNIV A AT M. LA EYIVIRTLA
2. 2KFEAAETAVVRAT L 12. USB-C’R— b
3. [ESMEBIT A b 13. microSDA— RZ@v k
4. FHAEIYIVIVATLA 14. )\ 7)) —FRELED
5. FOMERHIY R T Ly 15. 4FUITY b T54 b
6. 7AY hLED Ny T —
7. E—4&— 16. BRARZ
8. FORS 17. 1Ny T U)—=1\w 7L
9. WHERT—EZA VI —R— 18 £—a>
10. SYFAVIRT (FYTFHED 19. PSDKAR—

*EY 3 VBEURMMRINY AT L. FUBROFEONEERIIET. FMICONT
& - —<Za7IVETEIREEL,

Mavic 3E&Mavic 3TITIEFZNENRE DO A SHERENTVE T, RIFICHBAT R
REBRLTIEEL,

*

%
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IR

DJIIREDOCUSYNCMBHEIEE R MO RF/IN—Y 3> TH 303
Enterprise%#&#, L 7zD)I RC Pro Enterprisex¥{Si(&. &K15km*5Eh
SIEEETNEEA A S OBEE, 54 THDE 2 —THRRCEET,
EEEICIE. BEBLTIY VIV ESIEHT 2RABREIVPHRAET
A AAREBRRZ VHEHEINTOVET, RE< A7 TEEDRZHEHA
BET. BEIERE1000 cd/m’M5.540 Y FRER Y 1) —>/I&. 1920x1080ME
RORGEREFEYET, Wi-FlRRTA V4 —2 v MoERTE, A8
SMDANndroid OSICIEBluetooth®GNSSH & Dk 4 ke BE TN T
WET,

BEAT 1wy

B3/ HeERa >
RTHRZ >
FAT—BHELER 2 >
IS4 bE—RRAYF
5DRZ >

BRRZ >

BERR Y

2y FEME

10. M4ta LR

11. microSDA— FZX0Ow b
12. USB-CR— |

13. Mini HDMIZF— k
4.4

WeNOUAWLWN =

15. IV INILEA Y )L

16. FREIR R >~

17.7F7F

18. A7 —#A ALED

19. /Ny 7 1) —FR&ELED

20. 74 —HR /I vvir—
Ra>

21 AASHRELA VIV
22.@%0

23. BIERT 1w 7R A Oy b
24. AARLARZCI

25. RE—H—

26. ARARLARZC2

27. &0

*OXERIE. R TR TISHRT. BHTSA T CBER120 mTRAGXIER (FCO%ZER
HTELT.
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1. Fa—FY7IVOREE

QRI—FZEXF ¥ VI BHHDIRRTA M7 T72AL. Fa—HV
TIVETHZRBBLTLREL,

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/video

2 N\yTI—DRE
MHTEAT BN, AVTFUITY RIS by T U—ERE
BOWE/ v 7 U—ERBLTT 774 =23 LT REL,

Ny 7V —FRERER L 1EIR Y,
BRA>Y /A7 1ERLT. RI|LT B,
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3. D EE(R

V7T —L%ZEREYTS

o nFvevsEsL
TERENBET,
FORSERLTI
P 4 TEET S

B

TaRZORYFIHIBEEE-—2—ICEDES

BRIIRAE

A AADT—LERBLCHS, #HOT—LERFLET. B 2TO7
—LETORSZRBRALTEBENDVET,
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4. ZERD%ESR

RO Y b HSHERAE BAERT v 7 ZBR) A TYTTEREHAT S
AT A v I ERINS EILTEEY 5

RELEEEEE. 7T IOREOBEAVTEY., TV THE
KEMOEE L DEDAENB80°K 121d270° TH BHHE T,

VAN E%T};ﬁzﬂﬁéf:&b\ (L E CRIRER TR 1 v L AR EERALE
WTLrREW,
- AREESHBLEEE DI Pilot 2ITEET OV T MHARRENE T, HEH
BBRIEEEENICH ST LERRBT BT VT ERBELET,

5. BtFED % (R
X
p——
> v >
EEHOBREANS BiEDERE ANS D)l Pilot 2% #28h %

7 BECHERETITAN=Y3VT B DITAYY EAYE—Ry
iy NEBABETT, Dl Pilot 2THIEET V7 4 N— 3 VT BEIIC, #(EH
DOBEREEAN. ERHSTTITAN—2 3V LTLIEEL,
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6. 1T
- FENBENE B

E—2—0EELE
IvEx—>ary A7 ik
4wy AV K (CSO) N " d I N

ZRITL. 2HERA

LLETY,

AN BHEPE - B
BERET BT EDBRIEAT 4 v 7
EDRIEAT « (E—F2) Zp><
vy (E—F2) YETIREILT, H#iE

Zpo< W EL <& EERECEEYT, B

IRILET, BIME., RT1v 7
Z= T LroRgz #
B/IseL £—42—-1H
FIELET,

BERTAvIE—F

i

2

% e

911@

&2 A
EfeE ffE

BEAT A v I E—FIE T7FIVETEE—-RATRETNTOE
T EDBRERT 1 v 7 THREDSELETAAZHEL. G0%B
EXT 1 v U THIA. BH. BIOEAAOBEEHELET.

- BERERTIC. BYIGRTHE— FERTHREZLHITREL TILEL,
 RATHR, RAT—BHBLER 2 > 2R EBRATT L—FDDDIET
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1%

& (71U : M3E/M3T)

BiprEE
(T7aRSEEE)

RAREES

RALFEE

RATRERE

RAKEEE
CBtRlTai. &)
EARABRE (8k)
(RqAa—FriL)
RAMRITRIE (RERIREE)
BAKN VTR
(EEIRAE)
RAREIRS
BFRSURE
GNSS

ENERIRE

{E3X® /] (EIRP)
AVBE—=T1—R
2%
AESNEEE

Ll e E o el
[LfAH * 5 (Mavic 3E)
Y-

Loz

BEimhAS (Mavic 3E/3T)
o=

LrX

IEAH *Z (Mavic 3T)
Y-

LrX

915 g (Mavic 3E), 920 g (Mavic 3T)

1050 g

8m/s (RR—YE—F)
6m/s (/— 7)HE )
6m/s (RR—YVE—F)

6m/s (/ 7}11’& F)

21 mis (RR—YE—-F)
19m/s (RR—YE—F (EV) )
15m/s (/—XIVE—F)

6,000 m
4593
3859

12 m/s

-10°C~40°C

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASSIZ.

RTKE Y 2 —)LDERDIZEICDHIIE)

2.400~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz*

2.4 GHz : <33 dBm (FCC). <20 dBm (CE/SRRC/MIC
(B%) )

5.8 GHz : <33dBm (FCC) . <14dBm (CE) .

<30dBm (SRRC)

USB-C. microSDA— FRAw b, PSDKR—

+0.007°
FIb k1 -90°~+35°

4/3 BICMOS, BRHEIZRE 1 20 MP

FOV : 84°

B © 24 mm (35mm¥iE)

8y :f2.8~f/11

TH—AX 1 1m~oo (F— kT +—HRE)

1724 > FCMOS, BRNEREK 12 MP
FOV : 15°

FEBERE 0 162 mm (35Smm¥HRED)
®Y 1 f144

T#+—HR 3 m~oco

1724 > FCMOS, BIEZREK : 48 MP
FOV : 84°

FEREERE © 24 mm (35mm¥IRE)

&) © /2.8

74—#HARX 1 m~oo
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B—= VA A5 (Mavic 3T)
AERIRGRE

LrxX

TRIMBREREDIEE

FEBHVOXT A 7/ BROX—4

DFOV (Xif1R%) @ 61°

FETEERE D 9.1 mm (35mmEHE 1 40 mm)
#®%Y 1.0

T#+—HR 5m~oo

£2°CEHTldF£2% (KEWNES DE%ERER)

AYFUVIYE T4 bRy T Y=

Pt

B=

EEEE
RARBEE
NyFU—24147
EhE

58

FRERE

Ny TU—FER
AN

HA

5000 mAh
15.4V
176V
LiPo 45
77 Wh
33558
5°C~40°C

100-240 V AC, 50-60 Hz, 2.5A
RA100W (A5

MR- FEFEALTVWRHEE, 0ED2DIVYE2—T T
—ZADRAHNIE82 WTT., RERIE. BHEFICH
2 T20DKR— MMTHAEBICEIY S TET.

E{E (£7IV : RM510B)

8
Ny T1)—
AML—VBRE
BERTRE
BFRSTRE
REEBE
GNSS
03 Enterprise
AR
RAXEERE
(S, BRTH
DIEWVER)

BAGREERE
(@RFBOHZHE)

X E7] (EIRP)

#1680 g

Li-ion (5000 mAh @ 7.2 V)

ROM 64 GB + microSDA— R& M LIcHisR R b L—
365

-10°C~40°C

5°C~40°C

GPS + Galileo + GLONASS

2.400~2.4835 GHz,5.725~5.850 GHz*
15 km (FCC). 8 km (CE/SRRC/MIC (BZ) )

BOFH (HHMORER. ROSNRA. BHETBE
SHEL)

1.5~3 km (FCC/CE/SRRC/MIC (B7) )
FREDTFS GINDORER. BIFTER. BET51:E
SHHLHB) -

3~9 km (FCC). 3~6 km (CE/SRRC/MIC (%) )
HFLFS FIMNERE. TRICHEUITRA BET
BESHVEWN)

9~15 km (FCC), 6~8 km (CE/SRRC/MIC (B) )
2.4GHz : <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC
(B%) )

5.8 GHz : <33 dBm (FCO). <14 dBm (CE). <23 dBm
(SRRC)
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Wi-Fi
ZJakal

BERIRE

{=XES] (EIRP)

Bluetooth
Zobkaw
BIERIRE
{E3XES] (EIRP)

802.11 a/b/g/n/ac/ax

2x2 MIMO Wi-Fixt it

2.400~2.4835 GHz, 5.150~5.250 GHz,

5.725~5.850 GHz*

2.4 GHz : <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC
(BX) )

5.1 GHz : <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC
(%) )

5.8 GHz : <26 dBm (FCC/SRRC). <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.400~2.4835 GHz
<10dBm

* 5.8 GHz& 5.1 GHzD FREH &

—HOETEERANRELSNTVEY (BAERT

5.8 GHZHFFIBARRA) . &fco 5.1 GHZAREHOERAD. BATOHFATEEEDS

—HHVET.

e INSDT—2E—RNETESREORALY T AICH D, BEOEWRIRTAEY

NIBBTE D

FHICOVTE, YR Za7IVECEIEY
https://www.dji.com/mavic-3-enterprise
HKENBIFELGCEBENDBEDHVET.

KEORITRME RIS LD TIEHY E A, HETSEETY.
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718

DJI™ MAVIC™ 3E/3TE HeM UX| A|ARIDE A5k 5teF 2 28 TR H|T A
A”RS DF ZEET Q0] ALhet ofeloM RE Yako| FoHSS 3|m|5to] SHE
2 ALY H|g#ot ofL|Et XS 2|H & S(RTH)E 7Hs#iLICH 145 HE| 7zt
HO|2EE oHYstste HYSH 35 At 84, DI PILOT™ 2 ¥S ALE3H 7ozt
FE HAZICZ E0l5tn AR Y SYA 20| 7hsELICH LIE DJI AirSenses
ZH Z0l| Rl 2XQ| 7IHME YR AHE BASI, HIZ2 HY B 7|ME A
Hate ol =2S SLICH 7[Mofle Chkst Hot 2 AL 2 ofE AlLf2| 20 HE

oY

3 AHBE S8 HMME|E AESH=E PSDK ZEES FEFUSLICE

Mavic 3E
1. HE A Itaker 1. 4 HIE A28
2. E WYl I AlA™ 12. USB-C ZE
3. SCtEXES 13. microSD 7t= &2
4. SiEHH|H AAH 14. HYE{2| THEF LED
5. HMoM UX| A& 15. QIEZ|ME Z2t0|E HiE 2|
6. T LED 16. M HE
7. 2E 17. HiE{2| 2
8. ZZHy 18. HIZ
9. 7IX MEf ZAIS 19. PSDK ZE
10. &5 7|0] (LHF QtEllLE)

* HIT 9 HelM 2UX| AL T $170| JEHS LT O] XpMS i8R AL8XL iR YS &EsHY
AL,
** Mavic 3E2H Mavic 3T0ll= CHE Ftoiat7t &2tE0f AgLich M| nojst MZES HIsHIAIR.
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57|

DJI RC Pro Enterprise Z&7|= DJI2| tHEXQl OCUSYNC™ O|0|X| HS 7=
of |4l FQ! 03 Enterprise= B2, ZITH 15km*2l 2|0l 7|5 7t
22 5E 210|2 HD FE MEE = JSLICL 2E7(0l= LR AKX MY HED
S Crst 715 L 2 HEZ0| ET/of YSLICH LHE 00|32 84 =88
X|@stn 5.5” D3| = 1000cd/m? 23212 1920x1080 M| s{A=S xi2tet
LICH AF8XH= Wi-FiE Soll QIEfHlo] HZAE ~ 20 Android Y AFol=
SEREA 5 GNSSeH 22 Cefst 7| 50| MSELICh

1. =S AE

2. H=2IIrlisHE
3. RTHHE

4. HIE LA HXIHE
5. H|3 oC Msk AQ|R|
6. S5DHE

7. HAHE

8. EHOIHE

10. M4 LEAL 29

11. microSD 7t= &%
12. USB-C ZE

@5®§g§j@m

13. Mini HDMI ZE
14. O10|=2

15, g ool

16. =8HHE

17. QL

18. &E LED

19. BiE{2| 2 LED
20. ZAHA/ME HE
21. 7ot 2 tho|d

25, AL|7H
26. M8 HY C2HE
27. 8717

*  ZE7|= WRP| Z2HH0| gl= & B0 G2 oFelofl A BI#E off of 120m RE0IM Z|oi T 72|(FCC)
of =ghet & &L Ch
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E2|¥ AFE|

QR ZEE 27M57LE DJI SA HAOIE

am

1.

Y250 FESLS AIZELICE

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/video

2. H{E{2| S
RS Agal7| Mo, ola|e 2
Haf 2siafof BHLit

{2 T2t sl 8t
el 27|/ g
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3. 71x| &H|

EEEE-EE] LR

TRHE o2 L2
I G2tstof MK2(of o
g wtx| E217|

VAN S 3 "APY| Mojl A MW o BRAIHAIR, 2E A T2HRIE 0|F517| Hoil EX
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22 SR0N IF IE A€ DAl B2 B otellLt 27|
28 AU |

A\ S S T S ZB71er SUE FT0IM HSeHE T2 4 17l HEeHR
oRaAS.
- T 1157} 9f8te1 D)l pilot 20 20 BIAIXI7} LIEFEILICE StelLtE Z3ysiof 7187t 5

ol Zi& el Lol A=X| &helgiLct,

5. 0|F =H|

> Baeo >

DJI Pilot 2
App

71H =l A7 DJI Pilot 2 &1&5t7|

@7 7|Hlet 25715 gdstol{H D)i AFat QIEL 20| 28T DJI Pilot 2014 7|
HE gystsl7| Moll, 2E7|2 Mg Hn XIAAFRol w2t sk ch

Sl
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H3| 912 Yoj(me
2) oISt

o 4 |3 10
0% m
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on &
en
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4

N

Ll &}V
il
rir
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il
ﬁ

7

RaioR TN

|2 £5 A5 BEL O K9t 9% £F Asl2 JRle] DE U Y %
B2 Hofstl Q2% £F Al T, 34 2 £ 0SS HOfRILIC,
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Mg

7|3 (2: M3E/M3T)

REEZ]
(=22 2§
2eh 0|2 2

Zch gtHa Alzt
WE 7ts 2o 34
R 25

NS =

™~

HS2 ZIE

2
49
H el

=
=
&t 5™

Hof 7Hsst 5
22t 702t (Mavic 3E)
MM

EES

22l FHI2L (Mavic 3E/3T)
N

22} 72t (Mavic 3T)
AN

2=

Astat FHo|2E (Mavic 3T)
34 o|O| x| AlA|

915 g (Mavic 3E), 920 g (Mavic 3T)

1050 g

8 m/s (AEX TE)
6 m/s (Yt 2E)
6m/s (AEX ZE)
6 m/s (Ygt2E)

21 m/s (2EX 2E), 19 m/s (AZX 2E, EU)

15 m/s (Yt 2E)
6,000 m

452

38

12m/s

-10~40 °C

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASS: RTK 2

E0| &ystE Z02k X|R)
2.400~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz*

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

USB-C, microSD 7t= &%, PSDK ZE

+0.007°

2IE; -90° ~ +35°
4/3 CMOS, & =4: 20 MP
FOV: 84°

35 mm &t 24 mm

Z2|7H: £/2.8 ~ /11

EHA 1 m~ = (XI5 £H)

1/2" CMOS, /& Zd: 12 MP
FOV: 15°

35 mm & 162 mm
Ze|7N: f/4.4

Y m=e

x4

1/2" CMOS, &
FOV: 84°

35 mm £t 24 mm
Z2|7H: /2.8

EHA I m -~

M
Z| Ml

I: 48 MP

HIZp4| MstEiLES(VOx) D122 220/H
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DFOV: 61°
Z=8 72]: 9.1 mm (&t 40 mm)

B F2Dk 1.0
EHA 5 m -~
Ho|M 2 53 ez £2°C £ 120 (B 2 3 ALR)
olslajME Zalo|E HiE{2|
8 5000 mAh
EE Y 154V
o) 7 He 17.6V
HiE{2| R3 LiPo 4S
oflLi| 77 Wh
A 3355¢g
532 5~40 °C
BE(2] S%7|
B 100~240 V AC, 50~60 Hz, 2.5 A
Zci 100 W (B 23)
- S EEES D AIRE A9 8 ZEO| FTf 5242 sow AL
== ok 77| 25t M2 met £ TEQ| £ MAS SXoR

SEeich

Z37| (ZH2Y: RM510B)

27 2680 g

H{E 2] Li-ion (5000 mAh @ 7.2 V)

NE 8y ROM 64 GB + microSD 7t=2 XM 32t &8 7ts
=S Azt 3AI2

o5 2z -10~40 °C

33 2% 5~40 °C

GNSS GPS + Galileo + GLONASS

03 Enterprise

S Fikg 2.400~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz*

E|oH ®& 72|

@okea 2o gig Ay 15 kM (FCO), 8 km (CE/SRRC/MIO)
Yok ZHY (AL XIS, AOFHISH ZHY A5 Be Ry
1.5~3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

E|ch M 72|+ BE ZH] (1ol X%, 2EEl Ao}, ZHd HS ozt o= R

(20l 242 A)) 3~9 km (FCC), 3~6 km (CE/SRRC/MIC)

5t Z7Hd (5 EQI XIS 3L AIOF, ZHd A5 72| gl R):

9~15 km (FCC), 6~8 km (CE/SRRC/MIC)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

Wi-Fi

o = 802.11 a/b/g/n/ac/ax

H=EE 2x2 MIMO Wi-Fi X/l

B Fi 2.400~2.4835 GHz, 5.150~5.250 GHz, 5.725~5.850 GHz*
i 2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

47| 2 (EIRP) 5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)
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e

Z2EE Bluetooth 5.1

AHE Fug 2.400~2.4835 GHz
&417| 5 (EIRP) <10dBm

Al

*  5.8GHz ¥ 5.1GHz FofE= UL 2710A ARO| SXI=[0] QELICH L& F7t0 M= A A

0f|2t 5.1GHz Fit4: tiY2 5{7kstn ASLICH
*+ HOKS0| gli= EHZof|A itxlel 7 ZEof AlLI2|QE 7|Hte g BAES C0[E{0| 1, Ax B# A
2| BHsIX| pfon] FX82 20 AEalof LTt

Cf ZpM8t L8 2 AL XL e EESHAIR.
https://www.dji.com/mavic-3-enterprise
w82 AR 1X| glo] HEE = lELICh
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Fluggerat

Die DJI™ MAVIC™ 3E/3T ist sowohl mit Infrarotsensoren als auch
mit aufwarts, abwarts und seitlich gerichteten, omnidirektionalen
Sichtsensoren* ausgestattet. Diese ermdéglichen den Schwebeflug
und das Fliegen im Innen- und Aullenbereich sowie die automatische
Ruckkehrfunktion, wahrend das Fluggerat Hindernissen in allen Richtungen
ausweicht. Mit dem prazisen, auf drei Achsen stabilisierten Gimbal und
der hochleistungsfahigen Multi-Kamera kann die DJI PILOT™ 2 App
verwendet werden, um die Kameraansichten in Echtzeit anzuzeigen und
Fotos wie Videos aufzunehmen. Die integrierte Funktion DJI AirSense
erkennt flr mehr Sicherheit sich in der Nahe befindliche bemannte
Flugzeuge. Die Signalleuchte hilft dabei, das Fluggerat wahrend des Fluges
zu identifizieren. Das Fluggerat ist zum Anschluss von kompatiblem
Zubeho6r mit einem PSDK-Anschluss ausgestattet. Dieses dient zur
Anpassung an verschiedene Sicherheits- und Vermessungsszenarien oder
Routineinspektionen.

Mavic3E

1. Gimbal und Kamera** 10. Landegestell (integrierte

2. Horizontale Antennen)
omnidirektionale 11. Sichtsensoren (oben)
Sichtsensoren 12. USB-C-Anschluss

3. Positionslicht/ 13. microSD-Kartensteckplatz
L«_andeschelnwerfer 14. Akkustand-LEDs

4. Sichtsensoren (unten) 15. Intelligent Flight Battery

5. Infrarotsensoren 16. Netztaste

6. Front-LEDs 17. Akkuverrieglung

7. Motoren 18. Signalleuchte

8. Propeller 19. PSDK-Anschluss

9. Status-LED des Fluggerats

*  Die Sicht- und Infrarotsensoren reagieren empfindlich auf Umgebungsbedingungen. Weitere
Informationen finden Sie im Handbuch.

** Die Mavic 3E und Mavic 3T sind mit verschiedenen Kameras ausgestattet. Beachten Sie die
Informationen zum jeweiligen gekauften Produkt.
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Fernsteuerung

Die Fernsteuerung DJI RC Pro verfligt Uber O3 Enterprise, die aktuelle
Version der OCUSYNC™ Bildiibertragungstechnologie von DJI, und kann
eine HD-Live-Ansicht von der Kamera des Fluggerats Uber eine Entfernung
von bis zu 15 km* Ubertragen. Die Fernsteuerung verflgt Uber eine
breite Palette von Bedienelementen fur das Fluggerat und den Gimbal
sowie Uber frei belegbare Tasten. Das integrierte Mikrofon erméglicht
Sprachaufnahmen, und der besonders helle 5,5-Zoll-Bildschirm mit
1000 cd/m” bietet eine Auflésung von 1920x1080 Pixeln. Man kann sich
Uber Wi-Fi mit dem Internet verbinden, und das Android-Betriebssystem
verfligt Uber eine Vielzahl von Funktionen wie Bluetooth und GNSS.

Steuerknuppel
Zuriick-/Funktionstaste
Rickkehrtaste
Pausetaste
Flugmodusschalter
5D-Taste

Netztaste
Bestatigungstaste
Touchscreen

10. M4 Gewindebohrung
11. microSD-Kartensteckplatz
12. USB-C-Anschluss

13. Mini-HDMI-Anschluss

WoONOLAWN =

14. Mikrofon

15. Gimbal-Radchen
16. Aufnahmetaste
17. Antennen
18. Status-LED
19. Akkustand-LEDs
20. Fokus-/Fototaste

21. Kameraradchen

22. Luftungsschlitz

23. Staufach fur Steuerknuppel
24. Frei belegbare C1-Taste

25. Lautsprecher

26. Frei belegbare C2-Taste

27. Luftungsschlitz

* Die Fernsteuerung erreicht ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC) in offenem

Gelande ohne elektromagnetische Storungen bei einer Flughdhe von ca. 120 m.
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1. Anleitungsvideos ansehen

Scannen Sie den QR-Code oder besuchen Sie die offizielle Website
von DJI, um sich die Anleitungsvideos anzusehen.

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/video

2. Akku aufladen

Laden Sie die Intelligent Flight Battery und den internen Akku
der Fernsteuerung vor dem ersten Gebrauch auf, um diese zu
aktivieren.

Akkustand prifen: einmal driicken.
Ein-/ausschalten: dricken, dann erneut dricken und gedruckt
halten.
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3. Fluggerét vorbereiten

Die vorderen Arme ausfalten. Die hinteren Arme ausfalten.

Die Propeller nach
unten driicken
und drehen, bis
diese einrasten.

Ausgefaltet

* Zuerst die vorderen und dann die hinteren Arme ausfalten. Vor dem Abheben
des Fluggerats mussen alle Arme und Propeller ausgefaltet sein.
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4. Fernsteuerung vorbereiten

Die Steuerkniippel Die Steuerkniippel montieren Die Antennen
aus ihren Stauféchern und sie zur Sicherung auseinanderfalten.
entfernen. festdrehen.

Die optimale Ubertragungsreichweite ist dort, wo die Antennen
auf das Fluggerat gerichtet sind, und der Winkel zwischen den
Antennen und der Rickseite der Fernsteuerung 180° oder 270°

betragt.

& » Um Signalstérungen zu vermeiden, betreiben Sie KEINE anderen kabellosen
Gerdte, die dieselbe Frequenz wie die Fernsteuerung nutzen.
+ In DJI Pilot 2 wird eine Warnmeldung angezeigt, wenn das Ubertragungssignal
schwach ist. Passen Sie die Antennen an, um sicherzustellen, dass sich das
Fluggerét innerhalb der optimalen Ubertragungsreichweite befindet.

5. Startvorbereitungen

P
25
.
> =) > DJI Pilot 2
Al
PP Y,
Die Fernsteuerung Das Fluggerat DJI Pilot 2 starten
einschalten. einschalten.

@ Ein DJI-Konto und eine Internetverbindung sind erforderlich, um das
memet Fluggerét und die Fernsteuerung zu aktivieren. Schalten Sie vor der

Aktivierung des Fluggeréats in DJI Pilot 2 die Fernsteuerung ein, und
befolgen Sie zur Aktivierung die Eingabeaufforderungen.
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6.

50

Flug

* Manuelles Starten/Landen

Motoren starten/stoppen:
Steuerknippel-
Kombinationsbefehl
zwei Sekunden lang
ausfihren.

1 Abheben:

zum Abheben
den linken
Steuerkniuippel
(Modus 2)
langsam nach
oben driicken.

* Steuerkniippelmodus

Landen:

Den linken Steuerknuppel
(Modus 2) langsam nach
unten driicken, bis das
Fluggerat landet. Halten
Sie ihn drei Sekunden
lang nach unten gedrckt,
um die Motoren
auszuschalten.

i
@
gug
8 ¥
‘ Abwarts
[)s]=(]
3 AN
Links Rechts
drehen drehen

ﬁ Vorwarts
i
g A
E 3
Ruckwarts
9@
a/J\»
&
Links Rechts

Der Standard-Steuerknuppelmodus ist Modus 2. Mit dem linken
SteuerknUppel steuern Sie die Hohe und Flugrichtung des
Fluggerats, und mit dem rechten Steuerknippel steuern Sie die
Vorwarts-, Rickwarts-, Links- oder Rechtsbewegungen.

& * Vor dem Abheben immer einen geeigneten Riickkehr-Modus und eine
geeignete Rickkehr-Flughdhe einstellen.

+ Fur eine Notbremsung wahrend des Flugs die Pausetaste driicken.



Technische Daten

Fluggerat (Modell: M3E/M3T)

Startgewicht
(mit Propeller)
Max. Startgewicht

Max. Steiggeschwindigkeit

Max. Sinkgeschwindigkeit
Hochstgeschwindigkeit
(auf NHN, bei Windstille)

Max. Flughéhe
(ohne Nutzlast)

Max. Flugzeit

(bei Windstille)

Max. Schwebezeit

(bei Windstille)

Max.
Windwiderstandsfahigkeit
Betriebstemperatur

GNSS

Betriebsfrequenz
Strahlungsleistung (EIRP)

Anschlisse
Gimbal
Winkelschwingungsbereich

915 g (Mavic 3E), 920 g (Mavic 3T)

1050 g

8 m/s (Sportmodus)
6 m/s (Normalmodus)

6 m/s (Sportmodus)

6 m/s (Normalmodus)

21 m/s (Sportmodus), 19 m/s (Sportmodus, EU)
15 m/s (Normalmodus)

6.000 m
45 Minuten
38 Minuten

12m/s

-10 °C bis 40 °C

GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS

(GLONASS wird nur dann unterstltzt, wenn das
RTK-Modul aktiviert ist)

2,400 bis 2,4835 GHz; 5,725 bis 5,850 GHz*

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
USB-C, microSD-Kartensteckplatz, PSDK-Anschluss

+0,007°

Kontrollierbarer Drehbereich Neigen: -90° bis +35°
Weitwinkelkamera (Mavic 3E)

Sensor

Objektiv

Telekamera (Mavic 3E/3T)
Sensor

Objektiv

4/3 CMOS; effektive Pixel: 20 MP
Sichtfeld: 84°

Aquivalente Brennweite: 24 mm
Blende: /2,8 bis f/11

Fokus: 1 m bis « (mit Autofokus)

1/2" CMOS, effektive Pixel: 12 MP
Sichtfeld: 15°

Aquivalente Brennweite: 162 mm
Blende: f/4,4

Fokus: 3 m bis «

Weitwinkelkamera (Mavic 3T)

Sensor

Objektiv

1/2" CMOS, effektive Pixel: 48 MP
Sichtfeld: 84°

Aquivalente Brennweite: 24 mm
Blende: /2,8

Fokus: 1 m bis «
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Warmebildkamera (Mavic 3T)

Warmebildsensor

Objektiv

Infrarot-

Ungekiihltes VOx-Mikrobolometer
Diagonales Sichtfeld: 61°

Brennweite: 9,1 mm (entspricht: 40 mm)
Blende: f/1,0

Fokus: 5 m bis

+2 °C oder +2 %

Temperaturmessgenauigkeit (bei Verwendung des groReren Werts)

Intelligent Flight Battery
Kapazitat
Standardspannung

Max. Ladespannung
Akkutyp

Energie

Gewicht
Ladetemperatur
Akkuladegerat

Eingang

Ausgang

5,000 mAh
15,4V

17,6V

LiPo 45

77 Wh
3355g

5 °C bis 40 °C

100 bis 240 V AC, 50 bis 60 Hz, 2,5 A

Max. 100 W (gesamt)

Wenn beide Anschlisse verwendet werden,
betragt die maximale Ausgangsleistung einer
Schnittstelle 82 W. Die Ausgangsleistung der
beiden Anschliisse wird vom Ladegerat dynamisch
entsprechend der Lastleistung verteilt.

Fernsteuerung (Modell: RM510B)

Gewicht

Akku
Speicherkapazitat
Akkulaufzeit
Betriebstemperatur
Ladetemperatur

GNSS

03 Enterprise
Betriebsfrequenz

Max.
Ubertragungsreichweite
(ohne Hindernisse und
Stérungen)

Max.
Ubertragungsreichweite**
(mit Interferenz)

Ca.680g

Li-lon (5.000 mAh bei 7,2 V)

ROM 64 GB + erweiterbarer Speicher per microSD-Karte
3 Stunden

-10 °C bis 40 °C

5°C bis 40 °C

GPS + Galileo + GLONASS

2,400 bis 2,4835 GHz; 5,725 bis 5,850 GHz*

15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

Starke Stoérungen (Stadtlandschaft, eingeschrankte
Sicht, viele konkurrierende Signale):

1,5 bis 3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Mittlere Stérungen (Vorstadtlandschaft, freie Sicht,
einige konkurrierende Signale):

3 bis 9 km (FCC), 3 bis 6 km (CE/SRRC/MIC)

Geringe Stérungen (offene Landschaft, weitreichende
freie Sicht, wenige konkurrierende Signale):

9 bis 15 km (FCC), 6 bis 8 km (CE/SRRC/MIC)
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Strahlungsleistung (EIRP)
Wi-Fi

Protokoll

Betriebsfrequenz

Strahlungsleistung (EIRP)

Bluetooth

Protokoll
Betriebsfrequenz
Strahlungsleistung (EIRP)

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

802.11 a/b/g/n/ac/ax

Unterstatzt 2x2 MIMO Wi-Fi

2,400 bis 2,4835 GHz, 5,150 bis 5,250 GHz,

5,725 bis 5,850 GHz*

2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,400 bis 2,4835 GHz
<10 dBm

* Die Frequenzen 5,8 GHz und 5,1 GHz sind in einigen Landern verboten. In einigen
Landern ist die Frequenz von 5,1 GHz nur bei Verwendung in Innenrdumen zuléssig.

** Die Daten wurden in einer Umgebung ohne Hindernisse fir eine Vielzahl typischer
Storungsszenarien getestet. Die Angaben dienen nur als Referenz und stellen keine
Garantie fur die tatséchlichen Flugentfernung dar.

Weitere Informationen finden Sie im Handbuch:
www.dji.com/mavic-3-enterprise
3 Dieser Inhalt kann ohne vorherige Ankiindigung geandert werden.
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Aeronave

DJI™ MAVIC™ 3E/3T cuenta con un sistema de deteccién de infrarrojos
y sistemas de vision omnidireccional superior, inferior y horizontal* que
permiten vuelo estacionario, vuelo tanto en interiores como al aire libre y
Regreso al punto de origen automatico, y evitan obstaculos en todas las
direcciones. Con un preciso estabilizador de tres ejes para estabilizar la
carga Util multicimara de alto rendimiento, la aplicacién DjI PILOT™ 2 se
puede usar para visualizar en tiempo real desde las cdmaras y tomar fotos
y videos. El DJI AirSense integrado detecta aeronaves cercanas en el espacio
aéreo circundante para garantizar la seguridad, y la baliza ayuda a identificar
la aeronave durante el vuelo. La aeronave estd equipada con un puerto
PSDK para conectar accesorios compatibles que se utilizan para adaptarla a
distintos escenarios de seguridad, inspeccién de patrullay mapeo.

Mavic 3E

1. Estabilizador y cdmara** 10. Trenes de aterrizaje (antenas
2. Sistema de vision integradas)

omnidireccional horizontal 11. Sistema de visién superior
3. Luz auxiliar inferior 12. Puerto USB-C
4. Sistema de vision inferior 13. Ranura para tarjeta microSD
5. Sistema de deteccion por 14. Ledes de nivel de bateria

infrarrojos 15. Baterfa de vuelo inteligente
6. Ledes delanteros 16. Boton de encendido
7. Motores 17. Bandas de sujecion de la
8. Hélices bateria
9. Indicadores de estado de la 18. Baliza

aeronave 19. Puerto PSDK

*  Los sistemas de deteccién por vision y por infrarrojos se ven afectados por las condiciones del
entorno. Consulte el manual de usuario para obtener mas informacion.

** El Mavic 3E y el Mavic 3T estan equipados con cdmaras diferentes. Remitase al producto que ha
adquirido.
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Contr

ol remoto

El control remoto DJI RC Pro Enterprise cuenta con O3 Enterprise, Ultima
versién de la tecnologia de transmisién de imagen OCUSYNC™ de DJI, y
puede transmitir una vista HD en directo desde la cdmara de la aeronave
a una distancia de hasta 15 km*. El control remoto dispone de una amplia
variedad de controles para la aeronave y el estabilizador, asi como botones
personalizables. El micréfono integrado permite grabar voz y la pantalla
de alto brillo de 5.5 pulgadas y 1000 cd/m? cuenta con una resolucién de
1920 x 1080 pixeles. Los usuarios pueden conectarse a Internet mediante
Wi-Fi, y el sistema operativo Android incluye una variedad de funciones
como Bluetooth y GNSS.

15.
16.
17.
18.
19.
20.

Dial del estabilizador
Botén de grabacién
Antenas

Led de estado

Ledes de nivel de bateria

Botén obturador/de
enfoque

*

WRE NG AWN =

Palancas de control

Botén de retroceso/funcién

Boton RPO
Botdn de detener vuelo

Interruptor de modo de vuelo

Botén 5D

Botdn de encendido
Botén de confirmacion
Pantalla tactil

. Orificio de tornillo M4
. Ranura para tarjeta microSD
. Puerto USB-C

. Puerto mini-HDMI
. Micréfono

. Dial de configuracién de la

cémara

. Salida de aire
. Ranura de almacenamiento de

las palancas de control

. Botdn personalizable C1
. Altavoz

. Botén personalizable C2
. Entrada de aire

El control remoto puede alcanzar su distancia maxima de transmisién (FCC) en un éarea

abierta y amplia, sin interferencias electromagnéticas y a una altitud de aprox. 120 m

(400 ft).
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1. Ver los tutoriales

Escanee el cédigo QR o visite el sitio web oficial de DJI para ver los
videotutoriales.

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/video

2. Cargar la bateria

Cargue la bateria de vuelo inteligente y la bateria interna del
control remoto para activarlas antes de usarlas por primera vez.

Comprobar nivel de bateria: pulse una vez.
Encender/apagar: pulse, vuelva a pulsar y mantenga pulsado.

56



3. Preparar la aeronave

Despliegue los brazos delanteros Despliegue los brazos traseros

Presione las
hélices hacia abajo
y girelas hasta
que encajen en su
lugar

Desplegado

& + Despliegue los brazos delanteros antes que los brazos traseros. Todos los
brazos y hélices deben estar desplegados antes del despegue.
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4. Preparar el control remoto

Extraiga las Acople las palancas de Despliegue las antenas
palancas de control control y girelas para fijarlas
de las ranuras de
almacenamiento

El rango de transmisién éptimo se logra cuando las antenas se
orientan hacia la aeronave, con un angulo entre las antenas y la
parte posterior del control remoto de 180° 0 270°.

+ Para evitar interferencias en la sefial, NO opere otros dispositivos
inaldmbricos en la misma frecuencia que el control remoto.

+ Sila sefial de transmision es débil, aparece un aviso de advertencia en
DJI Pilot 2. Ajuste las antenas para asegurarse de que la aeronave esté
dentro del rango de transmision 6ptimo.

5. Preparacién para el despegue

P
25
.
> =) > DJI Pilot 2
Al
PP Y,
Encienda el control Encienda la aeronave Inicie DJI Pilot 2

remoto

7 Se requiere una cuenta DJI y conexion a Internet para activar la aeronave
y el control remoto. Antes de activar la aeronave en DJI Pilot 2, encienda el
control remoto y siga las indicaciones para activar.

Internet
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6. Vuelo

* Despegue/aterrizaje manual

Iniciar/detener motores:

L 1

ejecute el comando
de combinaciéon de

p;alancas‘y m.a,nténgalo @%@%@ o Q) (\T

durante dos segundos.

4}  Despegue:

empuje lentamente
la palanca de control
izquierda (modo 2)

Aterrizaje:

empuje lentamente
la palanca de control
izquierda (modo 2)

hacia arriba para 3¢ hacia abajo hasta que

despegar. la aeronave aterrice.
Manténgala asi durante
tres segundos para
detener los motores.

* Modo de palancas de control

Arriba Adelante

0 i o
e — 2 f&
@ ¥ o

L 4 L 4 4

Abajo
Atrés

20 || 62 e

Girarala  Girarala lzquierda  Derecha
izquierda  derecha

El modo predeterminado de las palancas de control es el modo 2.
La palanca de control izquierda controla la altitud y la orientacién
de la aeronave, mientras que la palanca de control derecha
controla los movimientos adelante, atrés y laterales.

& + Establezca siempre un modo RPO y una altitud RPO adecuados antes del
despegue.
+ Presione el botén de detener vuelo para frenar de emergencia durante el
vuelo.
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Especificaciones

Aeronave (modelo:

M3E/M3T)

Peso de despegue
(con hélices)
Peso max. de despegue

Velocidad méx. de ascenso

Velocidad méax. de
descenso

Velocidad horizontal
maxima (cerca del nivel
del mar, sin viento)
Altitud méx. de servicio
sobre el nivel del mar
(sin carga)

Tiempo max. de vuelo
(sin viento)

Tiempo max. de vuelo
estacionario

(sin viento)

Resistencia max. al viento
Temperatura de
funcionamiento

GNSS

Frecuencia de
funcionamiento

Potencia del transmisor
(PIRE)

Interfaz
Estabilizador
Intervalo de vibracién
angular

Rango de rotacion
controlable

915 g (Mavic 3E), 920 g (Mavic 3T)

1050 g

8 m/s (modo Sport)
6 m/s (modo Normal)

6 m/s (modo Sport)
6 m/s (modo Normal)

21 m/s (modo Sport), 19 m/s (modo Sport, UE)
15 m/s (modo Normal)
6000 m

45 min

38 min

12m/s
De -10 a 40 °C (14 a 104 °F)

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASS solo
es compatible cuando el médulo RTK esta activado)

2.400-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz*

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
USB-C, ranura para tarjeta microSD, puerto PSDK

+0.007°

Inclinacién: de -90° a +35°

Cémara gran angular (Mavic 3E)

Sensor

Objetivo

Telecamara (Mavic 3E/3T)
Sensor

Objetivo

CMOS 4/3; pixeles efectivos: 20 MP

FOV: 84°

Formato equivalente: 24 mm

Apertura: f/2.8-f/11

Enfoque: de 1 m a « (con enfoque automatico)

CMOS 1/2"; pixeles efectivos: 12 MP
FOV: 15°

Formato equivalente: 162 mm
Apertura: f/4.4

Enfoque: de 3 m hasta «
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Cémara gran angular (Mavic 3T)

Sensor

Objetivo

Camara térmica (Mavic 3T)

Termégrafo

Objetivo

Precision de medicién de
temperatura infrarroja

CMOS 1/2"; pixeles efectivos: 48 MP
FOV: 84°

Formato equivalente: 24 mm
Apertura: f/2.8

Enfoque: de 1 m hasta «

Microbolémetro VOx no refrigerado

DFOV: 61°

Distancia focal: 9.1 mm (equivalente a 40 mm)
Apertura: f/1.0

Enfoque: de 5 m hasta «

+2 °C 0 +2 % (usando el valor mayor)

Bateria de vuelo inteligente

Capacidad

Voltaje estandar
Voltaje max. de carga
Tipo de bateria
Energfa

Peso

Temperatura de carga
Cargador de bateria
Entrada

Salida

5000 mAh

154V

176V

LiPo 4S

77 Wh

3355¢g

De 5a40 °C(de 41 a 104 °F)

100-240 V CA, 50-60 Hz, 2.5 A

Max. 100 W (total)

Cuando se utilizan los dos puertos, la potencia de
salida méxima de uno de los puertos es de 82 W.

El cargador asignaréd dindmicamente la potencia de
salida de los dos puertos de acuerdo con la potencia
de carga.

Control remoto (modelo: RM510B)

Peso
Bateria

Capacidad de
almacenamiento
Tiempo de
funcionamiento

Temperatura de
funcionamiento

Temperatura de carga
GNSS
03 Enterprise

Frecuencia de
funcionamiento
Alcance de transmision
(sin obstaculos, libre de
interferencias)

Aprox. 680 g
Li-ion (5000 mAh a 7.2 V)

ROM 64 GB + almacenamiento ampliable con
tarjeta microSD

3h

De -10 a 40 °C (de 14 a 104 °F)
De 5 a 40 °C (de 41 a 104 °F)
GPS + Galileo + GLONASS

2.400-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz*

15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)
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Alcance de transmision**
(con interferencias)

Potencia del transmisor
(PIRE)
Wi-Fi

Protocolo

Frecuencia de
funcionamiento

Potencia del transmisor
(PIRE)

Bluetooth

Protocolo

Frecuencia de
funcionamiento
Potencia del transmisor
(PIRE)

Interferencias fuertes (paisaje urbano, linea de visién
limitada, muchas sefiales al mismo tiempo):

1.5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Interferencias medias (paisaje suburbano, linea de
visién abierta, algunas sefiales al mismo tiempo):

3-9 km (FCC), 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Interferencias débiles (paisaje abierto, amplia linea
de vision, pocas sefiales al mismo tiempo):

9-15 km (FCC), 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

802.11 a/b/g/n/ac/ax

Admite Wi-Fi 2x2 MIMO

2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz,

5.725-5.850 GHz*

2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1

2.400-2.4835 GHz

<10 dBm

* Las frecuencias de 5.8 y 5.1 GHz estan prohibidas en algunos paises. En algunos
paises, la frecuencia de 5.1 GHz estd permitida iinicamente para uso en interiores.

** Los datos se prueban en un entorno sin obstéaculos, para una variedad de situaciones
tipicas de intensidad de interferencia, sin garantia sobre la distancia de vuelo real, solo
como referencia.

Para obtener mas informacién, lea el manual de usuario:
https://www.dji.com/mavic-3-enterprise
3 Este contenido puede modificarse sin notificacién previa.
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Appareil

DJI™ MAVIC™ 3E/3T comprend un systéme de détection infrarouge et des
systéemes optiques omnidirectionnels supérieur, inférieur et horizontal*.
Cela lui permet de voler en stationnaire, en intérieur mais aussi en
extérieur et de revenir au point de départ automatiquement tout en
évitant les obstacles dans toutes les directions. Grace a une nacelle a trois
axes précise pour stabiliser la charge utile multi-appareils photo hautes
performances, I'application DJI PILOT™ 2 peut étre utilisée pour visionner
en temps réel les photos et les vidéos a partir des appareils photo.Le
systéme intégré DJI AirSense détecte les appareils a proximité dans I'espace
aérien environnant pour assurer la sécurité et la balise permet d'identifier
'appareil pendant le vol. L'appareil est équipé d'un port PSDK pour
connecter des accessoires compatibles utilisés pour s'adapter a différents
scénarios de sécurité, d'inspection de patrouille et de cartographie.

Mavic 3E

1. Nacelle et appareil photo** 11. Systéme optique vers le haut
2. Systeme optique 12. Port USB-C

omnidirectionnel horizontal 13. Emplacement pour carte
3. Feu auxiliaire inférieur microSD
4. Systéme optique inférieur 14. Voyants LED de niveau de
5. Systéme de détection infrarouge batterie
6. LED avant 15. Batterie de Vol Intelligente
7. Moteurs 16. Bouton d‘alimentation
8. Hélices 17. Glissiéres de batterie
9. Indicateurs du statut de 'appareil 18. Feux auxiliaires
10. Train d'atterrissage (antennes 19. Port PSDK

intégrées)

* Les systémes de détection infrarouge et optique sont influencés par les conditions
environnantes. Lisez le guide d'utilisateur pour plus d'informations.

Le Mavic 3E et le Mavic 3T sont équipés d'appareils photo différents. Référez-vous au produit
acheteé.

*

¥
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Radiocommande

La radiocommande DJI RC Pro Enterprise est équipée de la technologie
O3 Enterprise, la derniére version de la technologie de transmission
d'images OCUSYNC™ signée DJI. Elle peut transmettre une vue HD en
direct de I'appareil photo de I'appareil a une distance allant jusqu’a 15 km*.
La radiocommande offre différents contréles de la nacelle et de l'appareil,
ainsi que des boutons personnalisables. Le microphone intégré permet
d'enregistrer la voix et I'écran de 5,5 pouces offre une haute luminosité
de 1 000 cd/m’ et une résolution de 1 920 x 1 080 pixels. Les utilisateurs
peuvent se connecter a Internet via Wi-Fi et le systéme d'exploitation
Android est doté de diverses fonctions comme le Bluetooth et le GNSS.

1. Joysticks

2. Bouton arriére/fonction
3. BoutonRTH
4

Bouton de mise en pause du
vol

5. Bouton de mode de vol
6. Bouton 5D

7. Bouton d'alimentation
8. Bouton de confirmation
9. Ecran tactile

10. Trou de vis M4

11

. Emplacement pour carte
microSD

12. Port USB-C
13. Port mini-HDMI
14. Microphone

15. Molette de nacelle

16. Bouton d'enregistrement

17. Antennes

18. Voyant LED d'état

19. Voyants LED de niveau de
batterie

20. Bouton d'obturateur/mise
au point

21. Molette de réglage de la

caméra

22. Ventilation

23. Emplacement de rangement
pour joysticks

24. Bouton personnalisable C1

25. Haut-parleur

26. Bouton personnalisable C2

27. Entrée dair

* La radiocommande peut atteindre sa distance de transmission maximale (FCC) dans une zone
ouverte, sans interférence électromagnétique a une altitude d'environ 120 m (400 pieds).
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1. Regarder les tutoriels

Scannez le code QR ou visitez le site officiel DJI pour regarder les
vidéos des tutoriels.

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/video

2. Recharge de la batterie

Rechargez la batterie de vol intelligente et la batterie interne de la
radiocommande pour l'activer avant la premiere utilisation.

Vérification du niveau de batterie : appuyer une fois.
Allumer/Eteindre : appuyez une fois, puis appuyez et maintenez le
bouton enfoncé.
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3. Préparation de I'appareil

Dépliez les bras arriere

'

4,

Appuyez sur les
hélices vers le
bas et faites-les
tourner jusqu'a ce
qu'elles se mettent
en place

& + Dépliez les bras avant en premier, puis les bras arriére. Tous les bras et les
hélices doivent étre dépliés avant le décollage.
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4. Préparation de la radiocommande

Retirez les Attachez les joysticks et Dépliez les antennes
joysticks de leur tournez-les pour les fixer.
emplacement de

stockage

Pour obtenir une plage de transmission optimale, les antennes
sont orientées vers l'appareil et I'angle entre les antennes et
l'arriere de la radiocommande est de 180° ou 270°.

i Y

& + NE faites PAS fonctionner d'autres appareils sans fil a la méme fréquence
que la radiocommande afin d'éviter les interférences de signal.
» Un message d’avertissement apparait dans DJI Pilot 2 si le signal de
transmission est faible. Réglez les antennes pour vous assurer que l'appareil
se trouve dans la plage de transmission optimale.

T~

5. Préparation au décollage

X
(9]
. .
‘F_%’ @ @
> 0000 > DJI Pilot 2
\ App /
Mettez la Mettez I'appareil sous Lancez I'application
radiocommande sous tension DJI Pilot 2
tension,
7 Il est nécessaire d'avoir un compte DI et une connexion Internet pour

activer l'appareil et la radiocommande. Avant d'activer I'appareil sur
DJI Pilot 2, allumez la radiocommande et suivez les instructions d'activation.

Internet
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6. Vol

68

*Décollage / atterrissage manuel

Démarrer / arréter les
moteurs :

effectuez une Commande
des joysticks (CSC) et
maintenez-la pendant deux
secondes.

4} Décollage:

poussez lentement
le joystick gauche
vers le haut (mode 2)
pour décoller.

Atterrissage :

poussez lentement le
joystick gauche vers le
bas (mode 2) jusqu’a ce
que l'appareil atterrisse.
Maintenez pendant
trois secondes pour
couper les moteurs.

* Mode de Joystick

2 ()

Tournera  Tournera Gauche  Droite
gauche droite

Le mode de joystick par défaut est le mode 2. Le joystick gauche
agit sur I'altitude et I'orientation de l'appareil, tandis que le joystick
droit contréle les mouvements vers l'avant, l'arriére, la gauche et
la droite.

& + Configurez toujours un mode RTH et une altitude RTH adéquats avant le
décollage.

+ Appuyez sur le bouton Pause du mode de Vol pour un freinage d'urgence
pendant le vol.



Caractéristiques techniques

Appareil (modéle : M3E/M3T)

Poids au décollage
(avec hélices)
Poids max. au décollage

Vitesse d'ascension max.

Vitesse de descente max.

Vitesse horizontale max.
(proche du niveau de la
mer, sans vent)

Plafond pratique max. au-
dessus du niveau de la
mer (sans charge utile)

Temps de vol max.
(sans vent)

Temps de vol stationnaire
max. (sans vent)

Résistance a la vitesse de
vent max.

Température de
fonctionnement

GNSS

Fréquence de
fonctionnement

Puissance de I'émetteur
(EIRP)

Interface
Nacelle

Plage de vibrations
angulaire

915 g (Mavic 3E), 920 g (Mavic 3T)

1050 g

8 m/s (mode Sport)
6 m/s (mode Normal)

6 m/s (mode Sport)
6 m/s (mode Normal)

21 m/s (mode Sport), 19 m/s (mode Sport, UE)
15 m/s (mode Normal)

6000m

45 min
38 min
12 m/s

-10a40°C

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASS est
pris en charge uniquement lorsque le module RTK
est activé)

2,400 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz*

2,4 GHz : <33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz : <33 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); < 30 dBm
(SRRC)

USB-C, emplacement de la carte microSD, port PSDK

+0,007°

Plage de rotations réglable Inclinaison :-90° a +35°
Caméra grand angle (Mavic 3E)

Capteur

Objectif

Télécaméra (Mavic 3E/3T)
Capteur

Objectif

CMOS 4/3 ; Pixels effectifs : 20 MP

FOV : 84°

Equivalent : 24 mm

QOuverture : f/2,8 a f/11

Mise au point : 1 m a = (avec mise au point automaticjue)

CMOS 1/2"; Pixels effectifs : 12 MP
FOV:15°

Equivalent : 162 mm

Ouverture : f/4,4

Mise au point:3m a
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Caméra grand angle (Mavic 3T)

Capteur

Objectif

CMOS 1/2"; Pixels effectifs : 48 MP
FOV : 84°

Equivalent : 24 mm

Ouverture : f/2,8

Mise au point: 1 ma «

Caméra thermique (Mavic 3T)

Imageur thermique

Objectif

Précision de la mesure
de la température par
infrarouge

Batterie de Vol Intelligente

Capacité

Tension standard
Tension de recharge max.
Type de batterie

Energie

Poids

Température en charge
Chargeur de batterie
Entrée

Sortie

Microbolométre VOx non refroidi

DFOV: 61°

Distance focale : 9,1 mm (équivalent : 40 mm)
Quverture : f/1.0

Mise au point:5m a

+2 °C ou +2 % (en utilisant la valeur la plus grande)

5000 mAh

15,4V

17,6V

LiPo 4S

77 Wh

3355g

de 5440 °C (de 41 & 104 °F)

1008240V CA, 50260 Hz, 2,5A

Max. 100 W (total)

Lorsque les deux ports sont utilisés, la puissance

de sortie maximale d'un des ports est de 82 W. Le
chargeur attribue dynamiquement la puissance de
sortie des deux ports en fonction de la puissance de
charge.

Radiocommande (modéle : RM510B)

Poids

Batterie

Capacité de stockage
Temps de fonctionnement
Température de
fonctionnement
Température en charge
GNSS

03 Enterprise
Fréquence de
fonctionnement
Distance de transmission
max. (sans obstacle ni
interférence)

Env. 680 g

Li-ion (5 000 mAh a 7,2 V)

ROM 64 Go + stockage extensible via carte microSD
3 heures

10240 °C
de 5440 °C (de 41 2 104 °F)
GPS + Galileo + GLONASS

2,400 a 2,4835 GHz; 5,725 & 5,850 GHz*

15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

70



Distance de transmission
max.**(avec interférence)

Puissance de I'émetteur
(EIRP)

Wi-Fi
Protocole

Fréquence de
fonctionnement

Puissance de I'émetteur
(EIRP)

Bluetooth

Protocole

Fréquence de
fonctionnement
Puissance de I'émetteur
(EIRP)

Fortes interférences (paysage urbain, vue limitée,
multiples signaux différents) :

1,5 a 3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Interférences moyennes (paysage de banlieue,
champs de vision ouvert, plusieurs signaux) :

3 a9 km (FCC), 3 a 6 km (CE/SRRC/MIC)

Faibles interférences (paysage ouvert avec champ de
vision libre, peu de signaux) :

9415 km (FCC), 6 & 8 km (CE/SRRC/MIC)

2,4 GHz : <33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz : < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE); < 23 dBm
(SRRC)

802.11 a/b/g/n/ac/ax

Support 2x2 MIMO Wi-Fi

2,400-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz,

5,725-5,850 GHz*

2,4 GHz : < 26 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz : < 26 dBm (FCC), < 23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz : < 26 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1

2,400 a 2,4835 GHz

<10dBm

* Les bandes de fréquence 5,8 GHz et 5,1 GHz sont interdites dans certains pays. Dans
certains pays, la bande de fréquence 5,1 GHz n’est autorisée que pour une utilisation

en intérieur.

** Les données sont testées dans un environnement sans obstruction pour des scénarios
typiques a intensité d'interférence variée, sans garantie de la distance de vol réelle, a
titre de référence uniquement.

Pour plus d'informations, consultez le Guide d'utilisateur :
https://www.dji.com/mavic-3-enterprise
3 Ce contenu est susceptible d'étre modifié sans préavis.

7



Aeromobile

DJI™ MAVIC™ 3E/3T & dotato sia di un sistema di rilevamento a infrarossi,
sia di sistemi di visione verso l'alto, verso il basso e omnidirezionale
orizzontale*, che consentono di stazionare in volo, volare in ambienti chiusi
e allaperto ed eseguire il Return to Home evitando al contempo gli ostacoli
in tutte le direzioni. Grazie a uno stabilizzatore a 3 assi preciso per il carico
multicamera ad alte prestazioni, & possibile usare l'app DJI PILOT™ 2 per
visualizzare in tempo reale dalle fotocamere, scattare foto ed effettuare
riprese. DJI AirSense integrato rileva gli aeromobili presenti nello spazio
aereo circostante per garantire la sicurezza, mentre il faro contribuisce
a identificare i velivoli durante il volo. L'aeromobile & dotato di una porta
PSDK per il collegamento di accessori compatibili ai fini delladattamento a
scenari di sicurezza, ispezioni di pattuglia e mappatura differenti.

Mavic 3E

1. Stabilizzatore e fotocamere** 11. Sistema di visione verso l'alto
2. Sistema di visione omnidirezionale 12. Porta USB-C

orizzontale 13. Vano per scheda microSD
3. Luce ausiliaria inferiore 14. LED del livello della batteria
4. Sistema di visione verso il basso 15. Batteria di volo intelligente
5. Sistema di rilevamento a infrarossi 16. Pulsante di accensione
6. LED anteriori 17. Pulsanti di rilascio della
7. Motori batteria
8. Eliche 18. Faro
9. Indicatori di stato dell'aeromobile 19. Porta PSDK
10. Carrelli di atterraggio (antenne

integrate)

* | sistemi di visione e di rilevamento a infrarossi sono soggetti alle condizioni del’ambiente
circostante. Per ulteriori informazioni, consultare il manuale utente.

Mavic 3E e Mavic 3T sono dotati di fotocamere differenti. Fare riferimento al prodotto
acquistato.

*

¥
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Radiocomando

Il radiocomando DJI RC Pro Enterprise & dotato di O3 Enterprise, l'ultima
versione della tecnologia proprietaria DJI OCUSYNC™ per la trasmissione
delle immagini, e pud trasmettere in live HD dalla fotocamera di un
aeromobile fino a 15 km di distanza*. Il radiocomando é dotato di una
vasta gamma di comandi per 'aeromobile e lo stabilizzatore, oltre che di
pulsanti personalizzabili. Il microfono integrato consente la registrazione
vocale, mentre lo schermo integrato da 5,5 pollici ad alta luminosita di
1000 cd/m” offre una risoluzione di 1920%x1080 pixel. Gli utenti possono
connettersi a Internet tramite Wi-Fi; inoltre, il sistema operativo Android &
dotato di diverse funzioni, come Bluetooth e GNSS.

16.
17.
18.
19.
20.

*

. Rotella di regolazione dello

stabilizzatore

Pulsante di registrazione
Antenne

LED di stato

LED del livello della batteria

Pulsante di messa a fuoco/
otturatore

Stick di comando

Pulsante Indietro/Funzione
Pulsante RTH

Pulsante di pausa del volo
Selettore della modalita di volo
Pulsante 5D

Pulsante di accensione
Pulsante di conferma
Schermo touch

10. Foro per vite M4

11. Vano per scheda microSD
12. Porta USB-C

WoONOLAWN =

13. Porta Mini HDMI
14. Microfono

21. Rotella di regolazione delle
impostazioni della fotocamera

22. Bocchettone

23. Alloggiamento degli stick di
comando

24. Pulsante personalizzabile C1

25. Altoparlante

26. Pulsante personalizzabile C2

27. Presa d'aria

Il radiocomando & in grado di raggiungere la massima distanza di trasmissione (FCC) in aree

aperte e prive di interferenze elettromagnetiche, a un‘altitudine di circa 120 m (400 piedi).
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1. Visualizzazione dei tutorial

Scansionare il codice QR, o visitare il sito Web ufficiale di DJI per
guardare i tutorial video.

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/video

2. Ricarica della batteria

Ricaricare per attivare la Batteria di volo intelligente e la batteria
interna del radiocomando prima del primo utilizzo.

Verificare il livello della batteria: premere una volta.
Accendere/spegnere: premere, quindi premere e tenere premuto.
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3. Preparazione dell'aeromobile

Aprire i bracci anteriori Aprire i bracci posteriori

Premere le eliche
verso il basso e
ruotarle fino a
farle scattare in
posizione

Aperto

& + Aprire prima i bracci anteriori, seguiti da quelli posteriori. Tutti i bracci e le
eliche devono essere aperti prima del decollo.
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4. Preparazione del radiocomando

Estrarre gli stick Installare gli stick di comando Dispiegare le antenne
di comando e awvitarli per fissarli in
dall'apposito posizione

alloggiamento

La distanza di trasmissione ottimale si raggiunge nel momento
in cui le antenne sono rivolte verso I'aeromobile e I'angolo tra le
antenne e il retro del radiocomando e di 180° 0 270°.

& + NON utilizzare altri dispositivi senza fili che operano alla stessa frequenza
del radiocomando, cosi da evitare interferenze.
+ Se il segnale di trasmissione & debole, viene visualizzata una notifica
di avvertimento sul DJI Pilot 2. Regolare le antenne per accertarsi che
I'aeromobile si trovi entro la distanza di trasmissione ottimale.

5. Preparazione al decollo

> Baeo >

DJI Pilot 2
App

Accendere il Accendere 'aeromobile Awviare I'app DJI Pilot 2
radiocomando

¥ Per attivare 'aeromobile e il radiocomando sono necessari un account DJI
e una connessione a Internet. Prima di attivare I'aeromobile in DJI Pilot 2,
accendere il radiocomando e seguire le istruzioni per I'attivazione.

Internet
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6. Volo
* Decollo/Atterraggio manuale

Avviare/Arrestare i motori:
azionare il comando

a stick combinati e
mantenerlo azionato per
2 secondi.

Oppure

4} Decollo:
per decollare,
spingere lentamente
lo stick di comando
sinistro (Modalita 2)
verso l'alto.

Atterraggio:

spingere lentamente
lo stick di comando
sinistro verso il basso
(Modalita 2), fino a
quando 'aeromobile
non atterra. Tenere
premuto per 3 secondi
per arrestare i motori.

e Modalita Control Stick

In avanti
@ Verso l'alto G ﬁ
@ 35 @
é — ﬁ Z&
¥
¥ Git 3 L 4
Indietro
ao0® Zﬁx ao0®
@ {@} »
(=R 2 Q ) G »
Giraa  giras Asinistra  Destra

La modalita predefinita degli stick di comando e la Modalita 2.
Lo stick di comando sinistro controlla l'altitudine e la direzione
dell'aeromobile, mentre quello destro controlla i movimenti in
avanti, all'indietro e laterali dello stesso.

& + Specificare sempre una modalitd RTH e un‘altitudine RTH appropriate
prima del decollo.

» Premere il pulsante Flight Pause (Pausa volo) per eseguire una frenata di
emergenza durante il volo.
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Specifiche tecniche

Aeromobile (modello: M3E/M3T)

Peso al decollo
(con le eliche)
Peso massimo al decollo  1.050 g

915 g (Mavic 3E), 920 g (Mavic 3T)

Massima velocita 8 m/s (modalita Sport)
ascensionale 6 m/s (modalita Normale)
Massima velocita di 6 m/s (modalita Sport)
discesa 6 m/s (modalita Normale)

Velocita orizzontale max
(quasi al livello del mare,
in assenza di vento)
Quota massima di
tangenza sopra il livello del 6.000 m
mare (senza carico utile)

Autonomia di volo

(senza vento)

Autonomia di volo

stazionario 38 min
(senza vento)

Massima resistenza alla
velocita del vento
Temperatura operativa Tra -10°C e 40°C

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASS &

21 m/s (modalita Sport), 19 m/s (modalita Sport, UE)
15 m/s (modalita Normale)

45 min

12 m/s

GRS supportato solo quando il modulo RTK é attivato)
Frequenza operativa 2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz*

Potenza del trasmettitore 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
(EIRP) 5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
Interfaccia USB-C, vano per scheda microSD, porta PSDK

Stabilizzatore
Intervallo di vibrazione

+0,007°

angolare

ERED (.jl TELERE Inclinazione: da -90° a +35°

controllabile

Telecamera grandangolare (Mavic 3E)

Sensore CMOS da 4/3; pixel effettivi: 20 MP
FOV: 84°

Obiettivo Formato equivalente: 24 mm

Apertura: f/2.8 - f/11
Messa a fuoco: da 1 m a « (con autofocus)
Teleobiettivo (Mavic 3E/3T)

Sensore CMOS 1/2"; pixel effettivi: 12 MP
FOV: 15°
Obiettivo Formato equivalente: 162 mm

Apertura: f/4.4
Messa a fuoco: da3 ma =

Telecamera grandangolare (Mavic 3T)
Sensore CMOS 1/2"; pixel effettivi: 48 MP
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Obiettivo

Termocamera (Mavic 3T)
Imager termico

Obiettivo

Precisione di misurazione
della temperatura a
infrarossi

FOV: 84°

Formato equivalente: 24 mm
Apertura: f/2.8

Messa a fuoco: da 1 m a «

Microbolometro VOx non raffreddato

DFOV: 61°

Lunghezza focale: 9,1 mm (equivalente: 40 mm)
Apertura: f/1.0

Messa a fuoco: da5m a =

+2°C 0 +2% (utilizzando il valore pil alto)

Batteria di volo intelligente

Capacita
Voltaggio standard

Voltaggio di ricarica (max.)

Tipo di batteria

Energia

Peso

Temperatura di ricarica
Caricabatterie
Ingresso

Uscita

5000 mAh
154V

17,6V

LiPo 4S

77 Wh
3355¢g

Tra 5°C e 40°C

100-240V CA 47 -63 Hz, 25A

Max. 100W (Totale)

Quando si utilizzano entrambe le porte, la potenza

massima di una delle porte e 82 W. Il caricabatterie
assegnera dinamicamente la potenza in uscita delle
due porte in base alla potenza del carico.

Radiocomando (modello: RM510B)

Peso
Batteria

Capacita di memoria

Durata operativa
Temperatura operativa
Temperatura di ricarica
GNSS

03 Enterprise
Frequenza operativa
Massima distanza di
trasmissione

(senza ostacoli né
interferenze)

Circa680 g

loni di litio (5000 mAh a 7,2 V)

ROM 64 GB + archiviazione espandibile tramite
scheda microSD

3ore

Tra-10°C e 40°C

Tra 5°C e 40°C

GPS + Galileo + GLONASS

2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz*

15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)
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Massima distanza di
trasmissione**
(con interferenza)

Potenza del trasmettitore
(EIRP)
Wi-Fi

Protocollo
Frequenza operativa

Potenza del trasmettitore
(EIRP)

Bluetooth
Protocollo
Frequenza operativa

Potenza del trasmettitore
(EIRP)

Forte interferenza (ambiente urbano, campo visivo
limitato, numerosi segnali di disturbo)

1,5 - 3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Interferenza media (ambiente suburbano, campo
visivo aperto, segnali di disturbo normali):

3-9 km (FCC); 3 - 6 km (CE/SRRC/MIC)

Interferenza bassa (spazio aperto, campo visivo
ampio, pochi segnali di disturbo):

9-15 km (FCC); 6 - 8 km (CE/SRRC/MIC)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

802.11 a/b/g/n/ac/ax

Supporto di 2x2 MIMO Wi-Fi

2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz,

5.725-5.850 GHz*

2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.400-2.4835 GHz

<10 dBm

* Le frequenze 5.8 e 5.1 GHz sono proibite in alcuni Paesi. In alcuni Paesi, la banda di
frequenza 5.1 GHz € consentita solo per I'utilizzo interno.

** | dati sono testati in un ambiente privo di ostruzioni per una varieta di scenari di
intensita di interferenze tipici, senza garanzie per la distanza di volo effettiva. Sono
forniti a puro scopo di riferimento.

Per ulteriori informazioni, consultare il manuale utente:
https://www.dji.com/mavic-3-enterprise
%Il contenuto di questo documento é soggetto a modifiche senza preawviso.
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Drone

DJI™ MAVIC™ 3E/3T heeft zowel een infrarooddetectiesysteem
als opwaartse, neerwaartse en horizontale omnidirectionele
zichtsystemen* die het mogelijk maken zowel binnen als buiten te
zweven en te vliegen en automatisch naar huis terug te keren terwijl
obstakels in alle richtingen vermeden worden. De DJI PILOT™ 2-app
kan worden gebruikt om de camera'’s in real-time te bekijken en foto's
en video's te maken met een nauwkeurige drie-assige gimbal die de
lading met high-performance camera’s stabiliseert. De ingebouwde
DJI AirSense detecteert vliegtuigen in de nabije omgeving om zo de
veiligheid te garanderen en het baken zorgt ervoor dat het vliegtuig
tijdens de vlucht geidentificeerd kan worden. De drone is uitgerust
met een PSDK-poort voor het aansluiten van compatibele accessoires
die worden gebruikt om de drone aan te passen aan verschillende
situaties voor beveiliging, patrouille-inspectie en mapping.

Mavic 3E

1. Gimbal en camera** 10. Landingsgestel
2. Horizontaal omnidirectioneel (ingebouwde antennes)

zichtsysteem 11. Opwaarts zichtsysteem
3. Extra bodemverlichting 12. USB-C-aansluiting
4. Neerwaarts zichtsysteem 13. Kaartgleuf voor Micro-SD
5. Infrarooddetectiesysteem 14. Ledlampjes voor accuniveau
6. Ledlampjes voorzijde 15. Intelligent Flight Battery
7. Motoren 16. Aan-/uitknop
8. Propellers 17. Accu-aansluitingen
9. Statuslampjes van de drone 18. Baken

19. PSDK-poort

* Het zichtsysteem en infraroodsensorsysteem worden beinvioed door
omgevingsomstandigheden. Lees de gebruikershandleiding voor meer informatie.

De Mavic 3E en Mavic 3T zijn uitgerust met verschillende camera’s. Raadpleeg het
daadwerkelijk gekochte product.

*

%
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Afstandsbediening

De DJI RC Pro Enterprise afstandsbediening is voorzien van O3
Enterprise, de nieuwste versie van DJI's kenmerkende OCUSYNC™
beeldoverdrachtstechnologie, en kan een live HD-beeld van de
camera van een drone over een afstand tot 15 km verzenden*.
De afstandsbediening heeft een breed scala aan drone- en
gimbalbedieningen en aanpasbare knoppen. Met de ingebouwde
microfoon kan spraak worden opgenomen en het 5,5-in scherm
met een hoge helderheid van 1000 cd/m? heeft een resolutie
van 1920x1080 pixels. De gebruiker kan verbinding maken met
het internet via WiFi en het Android besturingssysteem heeft
verschillende functies, zoals Bluetooth en GNSS.

. Joysticks
Achterkant/functieknop
RTH-knop
Vliegpauzeknop
Vliegstandschakelaar
5D-knop
Aan-/uitknop
Bevestigen-knop
Touchscreen

10. M4 schroefgat

11. micro-SD-kaartgleuf
12. USB-C-aansluiting
13. Mini-HDMI-poort

14. Microfoon

WINOUAWN=

15. Gimbalwiel

16. Opnameknop

17. Antennes

18. Status-led

19. Ledlampjes voor accuniveau
20. Scherpstellings-/sluiterknop
21. Camera-instellingenwiel

22. Ventilatieopening

23. Opbergsleuf voor joysticks
24. Aanpasbare C1-knop

25. Luidspreker

26. Aanpasbare C2-knop

27. Luchtinlaat

* De afstandsbediening kan zijn maximale zendafstand (FCC) bereiken in een open

ruimte zonder elektromagnetische interferentie op een hoogte van circa 120 m.
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1. De instructievideo’s bekijken

Scan de QR-code of bezoek de officiéle DJI-website om de
instructievideo's te bekijken.

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/video

2. De batterij opladen

Laad de intelligente vluchtbatterij en de interne batterij van de
afstandsbediening op om ze te activeren voor u ze voor het eerst
gebruikt.

Controle batterijniveau: één keer drukken.
Aan/uit-knop: indrukken, vervolgens indrukken en vasthouden.
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3. Voorbereiding van de drone

Klap de achterste armen uit

'

4,

Druk de propellers
naar beneden en
draai ze totdat
ze op hun plaats
klikken

Uitgevouwen

& + Klap de voorste armen uit voordat u de achterste armen uitklapt. Alle armen
en propellers moeten voor het opstijgen worden uitgevouwen.

84



4. Voorbereiding van de afstandsbediening

Haal de joysticks uit Bevestig de joysticks en draai Klap de antennes uit
de opbergsleuven ze vast

Het optimale zendbereik is wanneer de antennes naar het
vliegtuig zijn gericht en de hoek tussen de antennes en de
achterkant van de afstandsbediening 180° of 270° bedraagt.

7

& » Gebruik GEEN andere draadloze apparaten die met dezelfde frequentie
werken als de afstandsbediening om zo signaalinterferentie te voorkomen.
» Er verschijnt een waarschuwingsbericht in DJI Pilot 2 als het
transmissiesignaal zwak is. Pas de antennes aan om ervoor te zorgen dat

de drone zich binnen het optimale zendbereik bevindt.

5. Voorbereiding voor de start

P
25
.
> =) > DJI Pilot 2
Al
PP Y,
Schakel de Zet de drone aan Start DJI Pilot-app

afstandsbediening in

@ Een DJl-account en internetverbinding zijn vereist om de drone en de

memetafstandsbediening te activeren. Voordat u de drone in DJI Pilot 2 activeert,
schakelt u de afstandsbediening in en volgt u de aanwijzingen om te
activeren.
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6. Vliegen
* Handmatig opstijgen/landen

Starten of stoppen van
de motoren:

voer de opdracht
Combinatie joystick
uit en houd deze twee
seconden vast.

Landen:
duw de linker joystick
(stand 2) langzaam

Opstijgen:
@ duw de linker

Jzo))gt[:d;;t;nd naar beneden totdat
omho%)g om op < .de drone gelandl
te stijgen is. Houd deze drie
’ seconden vast om de
motoren te stoppen.
* Joystickmodus

Omhoog Vooruit

3 o 2 o

i — o Z&

% On:aag %

’ Achteruit
Lm{m(:} Q1@
fny 4 Q Z& ) & @ Z& »
Linksaf Rechtsaf Links Rechts

De standaardinstelling van de joystick is stand 2. Met de linker
joystick worden hoogte en koers aangestuurd, terwijl je met de
rechter joystick vooruit, achteruit, naar links en naar rechts kunt
bewegen.

« Stel voor het opstijgen altijd een geschikte RTH-modus en RTH-hoogte in.
« Druk op de liegpauzeknop voor noodremmen tijdens de vlucht.
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Technische gegevens

Drone (model: M3E/M3T)

Startgewicht
(met propellers)
Max. startgewicht 1050 g

8 m/s (sportmodus)

6 m/s (normale modus)

6 m/s (sportmodus)

6 m/s (normale modus)

Max. horizontale snelheid 21 m/s (sportmodus), 19 m/s (sportmodus, EU)
(bijna zeeniveau, geen wind) 15 m/s (normale modus)

Max. servicehoogte boven

915 g (Mavic 3E), 920 g (Mavic 3T)

Max. stijgsnelheid

Max. daalsnelheid

zeeniveau (zonder lading) 6000m

Max. vliegtijd .

(zonder v%ir:d) 48 L

Max. zweeftijd .

(zonder win(j) 38 minuten

LS . 12 m/s

windsnelheidsweerstand

Bedrijfstemperatuur -10°C tot 40°C (14°F tot 104°F)
GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASS

GNSS wordt alleen ondersteund als RTK-module wordt
ingeschakeld)

Bedieningsfrequentie 2,400-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz*

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

ZendeeunoEalEIRE) 5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

Interface USB-C, kaartsleuf voor microSD, PSDK-poort
Gimbal
Bereik hoektrilling +0,007 cm

Regelbaar roterend bereik Kantelen: -90° tot +35°
Groothoekcamera (Mavic 3E)

Sensor 4/3 CMOS; effectieve pixels: 20 MP
Detectiegebied: 84°

Formaat equivalent: 24 mm
Diafragma: f/2,8-f/11

Focus: 1 m tot « (met autofocus)

Lens

Telecamera (Mavic 3E/3T)

Sensor 1/2" CMOS; effectieve pixels: 12 MP
Detectiegebied: 15°

Formaat equivalent: 162 mm
Diafragma: /4,4

Focus: 3 m tot «
Groothoekcamera (Mavic 3T)

Sensor 1/2" CMOS; effectieve pixels: 48 MP
Detectiegebied: 84°

Formaat equivalent: 24 mm
Diafragma: f/2.8

Focus: 1 m tot

Lens

Lens
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Thermische camera (Mavic 3T)

Warmtebeeldcamera

Lens

Nauwkeurigheid

infraroodtemperatuurmeting
Intelligent Flight Battery

Capaciteit
Standaardspanning
Max. laadspanning
Type accu
Vermogen

Gewicht
Laadtemperatuur
Acculader
Ingangsvermogen

Uitgangsvermogen

Ongekoelde VOx-microbolometer

DFOV: 61°

Brandpuntsafstand: 9,1 mm (equivalent: 40 mm)
Diafragma: f/1.0

Focus: 5 m tot

+2° C or +2% (met gebruik van de grotere waarde)

5000 mAh
154V
17,6V

LiPo 45

77 Wh
3355g

5°C tot 40°C

100-240 V AC, 50-60 Hz, 2.5 A

Max. 100W (totaal)

Wanneer beide poorten worden gebruikt
bedraagt het maximale uitgangsvermogen
van een van de poorten 82 W. De oplader

zal het uitgangsvermogen van de twee
poorten dynamisch toewijzen op basis van de
stroombelasting.

Afstandsbediening (model: RM510B)

Gewicht

Accu
Opslagcapaciteit
Werkingsduur
Bedrijfstemperatuur
Laadtemperatuur
GNSS

03 Enterprise
Bedieningsfrequentie
Max. zendafstand
(Vrij van obstakels en
interferentie)

Max. zendafstand**
(met interferentie)

Circa680 g

Li-ion (5000 mAh @ 7.2 V)

ROM 64 GB + uitbreidbare opslag via microSD-kaart
3uur

-10°C tot 40°C (14°F tot 104°F)

5°C tot 40°C

GPS+Galileo+GLONASS

2,400-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz*
15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

Sterke interferentie (stedelijk landschap, beperkte
zichtlijn, veel concurrerende signalen):

1,5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Gemiddelde interferentie (voorstedelijk landschap,
open zichtlijn, enkele concurrerende signalen):

3-9 km (FCC), 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Zwakke interferentie (open ruimte, goed zicht, weinig
concurrerende signalen):

9-15 km (FCC), 6-8 km (CE/SRRC/MIC)
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Zendervermogen (EIRP)
Wi-Fi
Protocol

Bedieningsfrequentie
Zendervermogen (EIRP)

Bluetooth

Protocol
Bedieningsfrequentie
Zendervermogen (EIRP)

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm
(SRRC)

802.11 a/b/g/n/ac/ax

Ondersteuning voor 2x2 MIMO Wi-Fi

2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz*
2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,400-2,4835 GHz
<10 dBm

* In sommige landen zijn frequenties van 5,8 en 5,1 GHz verboden. In sommige landen
is de 5,1 GHz-frequentie alleen toegestaan voor gebruik binnenshuis.

** De gegevens zijn getest in een omgeving zonder obstructies voor een verscheidenheid
van typische situaties met storingsintensiteit, zonder garantie van de werkelijke
vliegafstand, uitsluitend ter referentie.

Lees de gebruikershandleiding voor meer informatie:
https://www.dji.com/mavic-3-enterprise
3 Deze inhoud kan zonder voorafgaande kennisgeving worden gewijzigd.
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Aeronave

O DJI™ MAVIC™ 3E/3T possui um sistema de detecdo de infravermelhos
e sistemas de visdo omnidirecional para cima, para baixo e horizontal,
permitindo pairar e voar em zonas interiores, bem como ao ar livre e
voltar automaticamente a posicéo inicial (Return to Home, RTH) enquanto
evita obstaculos em todas as dire¢des. Com uma suspensdo carda moével
precisa de trés eixos para estabilizar a carga util multicAmaras de alto
desempenho, a aplicagdo DJI PILOT™ 2 pode ser utilizada para visualizar
em tempo real a partir das cdmaras e tirar fotografias e gravar videos.
O DJI AirSense integrado deteta aeronaves préximas no espago aéreo
circundante para garantir a seguranca, e o farol ajuda a identificar a
aeronave durante o voo. A aeronave esta equipada com uma porta PSDK
para ligar acessoérios compativeis, que séo utilizados para se adaptar a
diferentes cenérios de seguranga, inspe¢do de patrulha e mapeamento.

Mavic 3E

1. Suspensdo carda e cdmara** 10. Trem de aterragem (antenas
2. Sistema de visdo omnidirecional integradas)

horizontal 11. Sistema de visdo para cima
3. Luz auxiliar inferior 12. Porta USB-C
4. Sistema de visdo para baixo 13. Ranhura para cartdo MicroSD
5. Sistema de dete¢do de 14. LED de nivel da bateria

infravermelhos 15. Bateria de voo inteligente
6. LED frontais 16. Botdo de alimentacdo
7. Motores 17. Fivelas da bateria
8. Hélices 18. Fardis
9. Indicadores de estado da 19. Porta PSDK

aeronave

*  Os sistemas de visdo e dete¢do de infravermelhos séo afetados pelas condigdes circundantes.
Para obter mais informacdes, leia 0 Manual do utilizador.

As Mavic 3E e Mavic 3T estdo equipadas com diferentes camaras. Consulte o produto real
comprado.

*

¥
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Telecomando

O telecomando DJI RC Pro Enterprise possui O3 Enterprise, a versao
mais recente da tecnologia de transmissdo de imagem OCUSYNC™
exclusiva da DJI, e pode transmitir uma vista em HD em direto a
partir da cdmara de uma aeronave a uma distancia até 15 km*. O
telecomando inclui uma vasta gama de controlos de aeronaves e
suspensdo cardd, bem como botdes personalizaveis. O microfone
incorporado permite a gravacdo de voz e o ecrd de 5,5 pol. de alto
brilho de 1000 cd/m? tem uma resolucdo de 1920x1080 pixeis. Os
utilizadores podem ligar-se a internet através de Wi-Fi e o sistema
operativo Android vem com uma variedade de fun¢des como
Bluetooth e GNSS.

Manipulos de controlo
Bot&o Voltar/Fungdo

Botdo RTH

Botdo de pausa de voo
Interruptor de modo de voo
Botdo 5D

Bot&o de alimentagdo
Bot&o de confirmagado

Ecra tatil

10. Orificio de parafuso M4

11. Ranhura para cartdo microSD
12. Porta USB-C

WoONOLAWN =

13. Porta HDMI Mini
14. Microfone

15. Botdo da suspensdo carda
16. Botdo de gravagdo

17. Antenas

18. LED de estado

19. LED de nivel da bateria

20. Botdo de foco / obturador

21. Mostrador de defini¢des da
camara

22. Ventilagdo

23. Ranhura para armazenamento
dos manipulos de controlo

24. Botdo personalizavel C1

25. Altifalante

26. Botdo personalizével C2

27. Entrada de ar

* O telecomando pode alcangar a sua distancia maxima de transmissao (FCC) numa area ampla e
aberta, sem interferéncia eletromagnética, a uma altitude de cerca de 120 m (400 pés).
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1. Ver os tutoriais

Efetue o cédigo QR ou visite o website oficial da DJI para ver os
videos tutoriais.

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/video

2. Carregamento da bateria

Carregue a bateria de voo inteligente e a bateria interna do
telecomando, para as ativar antes da primeira utilizacdo.

Verificar o nivel da bateria: prima uma vez.
Ligar/desligar: prima, e em seguida prima de forma continua.
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3. Preparar a aeronave

Desdobre os bragos dianteiros Desdobre os bragos traseiros

Pressione as
hélices para baixo
e rode-as até ouvir

um clique

Desdobradas

& + Desdobre os bragos dianteiros antes dos bragos traseiros. Todos os bragos e
hélices tém de estar desdobrados antes da descolagem.
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4. Preparar o telecomando

Fixe os manipulos de Desdobre as antenas

controlo e rode para fixar de
forma segura

Retire os manipulos de
controlo das ranhuras
de armazenamento

O intervalo de transmissdo ideal é onde as antenas estdo voltadas
para a aeronave, com o angulo de 180° ou 270° entre as antenas

e a parte traseira do telecomando.

& + NAO opere outros dispositivos sem fios na mesma frequéncia que o
telecomando, para evitar interferéncia de sinais.

+ Aparece um aviso de alerta na DJI Pilot 2 se o sinal de transmiss&o for

fraco. Ajuste as antenas para se certificar de que a aeronave esta dentro do

intervalo de transmissao ideal.

5. Preparar a descolagem

P
&
T —

il
> Baeo >

DJI Pilot 2
App

Inicie a DJI Pilot 2

Ligar o telecomando Ligue a aeronave

£ necessaria uma conta DJl e ligagdo & Internet para ativar a aeronave e o
telecomando. Antes de ativar a aeronave na DJI Pilot 2, ligue o telecomando

e siga as instru¢bes para ativar.

Internet
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6. Voo

* Descolagem/aterragem manual

Iniciar/parar os motores:
execute o Comando

do Manipulo de
Combinagdo e
mantenha premido
durante dois segundos.

i

Descolagem:
empurre o
manipulo

de controlo
esquerdo (modo
2) paracima
lentamente para
descolar.

<

Aterragem:

empurre o manipulo
de controlo esquerdo
(modo 2) para baixo
lentamente até a
aeronave aterrar.
Mantenha-o premido
durante trés segundos

para parar os motores.

* Modo manipulo de controlo

ﬁ Para cima ﬁ Para a frente

o) ° A i

é — ﬁ ﬂ

L 4
¥ Para baixo H 3
Para tras
sla( Z& shrm
Nl Yy G » @ZAX >
Virar a Virar a Esquerda Direita
esquerda direita

O modo de manipulo de controlo predefinido é o modo 2. O
manipulo de controlo esquerdo controla a altitude e o rumo
da aeronave e o manipulo de controlo direito controla os
movimentos para a frente, para trés, para a esquerda e para a
direita.

& + Defina sempre um modo RTH e altitude RTH adequados antes da
descolagem.

+ Prima o botdo de pausa de voo para travagem de emergéncia durante o
voo.
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Especificacdes

Aeronave (Modelo: M3E/M3T)

Peso de descolagem
(com hélices)

Peso maximo de
descolagem

915 g (Mavic 3E), 920 g (Mavic 3T)

1050 g

8 m/s (Modo desportivo)
6 m/s (Modo normal)
Velocidade maxima de 6 m/s (Modo desportivo)
descida 6 m/s (Modo normal)
Velocidade horizontal
maéxima (préximo do nivel
do mar, sem vento)
Limite de funcionamento
méaximo acima do nivel do 6000 m
mar (sem carga Util)
Tempo maximo de voo

Velocidade méx. de subida

21 m/s (Modo desportivo), 19 m/s (Modo desportivo, UE)
15 m/s (Modo normal)

45 minutos
(sem vento)
Tempo méaximo a pairar 38 minutos
(sem vento)
Resisténcia maxima a 12 mis

velocidade do vento

Ij:zi%e;j::;tie -10°C 240 °C (14 °F a 104 °F)
GNSS GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (O GLONASS é

suportado apenas quando o médulo RTK estd ativado)
Frequéncia de

. 2,400-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz*
funcionamento

Alimentagdo do 2,4 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
transmissor (EIRP) 5,8 GHz: < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 30 dBm (SRRC)
Interface USB-C, ranhura para cartdo microSD, porta PSDK

Suspensao carda
Intervalo de vibragao

+0,007°
angular
Intervalp elictacae Inclinagéo: -90° a +35°
controlavel
Camara ampla (Mavic 3E)
Sensor CMOS de 4/3 pol.; Pixeis reais: 20 MP
FOV: 84°
Equivalente ao formato: 24 mm
Lente

Abertura: f/2.8-f/11
Foco: 1 m a « (com focagem automatica)
Camara teleobjetiva (Mavic 3E/3T)

Sensor CMOS de 1/2 pol.; Pixeis reais: 12 MP
FOV: 15°
Equivalente ao formato: 162 mm
Lente

Abertura: f/4.4
Foco:3ma
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Camara ampla (Mavic 3T)
Sensor CMOS de 1/2 pol.; Pixeis reais: 48 MP
FOV: 84°

Equivalente ao formato: 24 mm
Abertura: f/2.8

Foco:1ma e

Camara térmica (Mavic 3T)
Gerador de imagens
térmicas

Lente

Microbolémetro VOx néo refrigerado

DFOV: 61°

Distancia focal: 9,1 mm (equivalente: 40 mm)
Abertura: f/1.0

Foco:5ma e

Lente

Precisdo da medicdo
da temperatura dos +2 °C ou +2% (utilizando o maior valor)
infravermelhos

Bateria de voo inteligente

Capacidade 5000 mAh
Tensédo padrao 15,4V
e gy
Tipo de bateria LiPo 4S
Energia 77 Wh
Peso 3355¢g
Temperatura de 5°C a40°C (41 °F a 104 °F)
carregamento
Carregador da bateria
Entrada 100-240 V CA 50-60 Hz, 2,5 A
Max. 100 W (Total)
Quando ambas as portas sdo utilizadas, a poténcia
Stk maxima de saida de uma das portas é de 82 W. O

carregador ird atribuir dinamicamente a poténcia de
saida das duas portas de acordo com a poténcia de
carga.

Telecomando (Modelo: RM510B)

Peso Aprox. 680 g

Bateria Li-ion (5000 mAh @ 7,2 V)

Capacidade de ROM 64 GB + armazenamento expansivel através de
armazenamento cartdo microSD

Tempo de funcionamento 3 horas
Temperatura de
funcionamento
Temperatura de
carregamento

GNSS GPS + Galileo + GLONASS

-10°Ca 40 °C (14 °F a 104 °F)

5°Ca40°C(41°Fa104°F)
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03 Enterprise
Frequéncia de
funcionamento
Distancia maxima de
transmissdo
(desobstruida, sem
interferéncias)

Distancia maxima de
transmissao**
(com interferéncias)

Alimentagao do
transmissor (EIRP)
Wi-Fi

Protocolo

Frequéncia de
funcionamento

Alimentagdo do
transmissor (EIRP)

Bluetooth
Protocolo
Frequéncia de
funcionamento
Alimentagao do
transmissor (EIRP)

2,400-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz*

15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

Interferéncia forte (paisagem urbana, linha de viséo
limitada, muitos sinais concorrentes):

1,5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Interferéncia média (paisagem suburbana, linha de
visdo aberta, alguns sinais concorrentes):

3-9 km (FCC), 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Interferéncia fraca (paisagem aberta, linha de visdo
abundante, poucos sinais concorrentes):

9-15 km (FCC), 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

2,4 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 23 dBm (SRRC)

802.11 a/b/g/n/ac/ax
Suporte 2x2 MIMO Wi-Fi
2,400-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz*

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: <26 dBm (FCC), < 23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 Ghz: < 26 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1

2,400-2,4835 GHz

<10dBm

* Frequéncias de 5,8 e 5,1 GHz sdo proibidas em alguns paises. Em alguns paises, a
banda de frequéncia de 5,1 GHz s6 é permitida para utilizagdo em interiores.

** Os dados sdo testados num ambiente sem obstrugdes, para uma variedade de
cenarios tipicos de intensidade de interferéncia, sem uma garantia da distancia real
do voo, apenas para referéncia.

Para obter mais informagdes, leia 0 Manual do utilizador:
https://www.dji.com/mavic-3-enterprise
% Este conteldo esta sujeito a alteragdes sem aviso prévio.
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Aeronave

O DJI™ MAVIC™ 3E/3T possui um sistema de detec¢do por infravermelho
e sistemas visuais omnidirecionais frontal, inferior lateral e horizontal*,
permitindo voo estacionario, voos em ambientes internos e ao ar livre,
além de Retorno a Base (RTH) automaético ao desviar de obstaculos em
todas as diregdes. Com estabilizador triaxial preciso para estabilizar a
carga de varias cameras de alto desempenho, o aplicativo DJI PILOT™ 2
pode ser usado para visualizar em tempo real pelas cdmeras, além de tirar
fotos e gravar videos. O DJI AirSense integrado detecta aeronaves préximas
no espago aéreo circundante a fim de garantir seguranga, e o farol ajuda
a identificar a aeronave durante o voo. A aeronave é equipada com uma
entrada PSDK para conectar acessérios compativeis que sdo usados para
se adaptar a diferentes cendrios de seguranca, de inspecdo de ronda e de
mapeamento.

Mavic 3E
1. Estabilizador e cAmera** 10. Trens de pouso (antenas
2. Sistema visual integradas)
omnidirecional horizontal 11. Sistema de viséo voltado para
3. Luz auxiliar inferior cima
4. Sistema visual inferior 12. Entrada USB-C
5. Sistema de deteccdo por 13. Compartimento de cartao
infravermelho microSD
6. LEDs frontais 14. LEDs de nivel da bateria
7. Motores 15. Bateria de voo inteligente
8. Hélices 16. Botdo liga/desliga
9. Indicadores de status da 17. Fivelas da bateria
aeronave 18. Fardis

19. Entrada PSDK

*  Os sistemas de detecgdo visual e por infravermelho sao afetados pelas condigdes circundantes.
Para obter mais informagdes, consulte o Manual do usuario.
* O Mavic 3E e o Mavic 3T sdo equipados com cdmeras diferentes. Consulte o produto adquirido.
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Controle remoto

O controle remoto CR Pro Enterprise da DJI conta com O3 Enterprise, a
versdo mais recente da tecnologia de transmissdo de imagem exclusiva
da DJI, a OCUSYNC™, sendo capaz de transmitir exibicdes ao vivo em HD
da cdmera de uma aeronave a uma distancia de até 15 km*. O controle
remoto vem com uma ampla variedade de controles de aeronave e
estabilizador, assim como botdes personalizaveis. O microfone embutido
permite gravar voz, e a tela de 5,5 polegadas conta com alta luminosidade
de 1.000 cd/m’ e resolucdo de 1.920 x 1.080 pixeis. Os usuarios podem se
conectar a internet por Wi-Fi. Além disso, o sistema operacional Android
estd disponivel com uma variedade de fungdes, como Bluetooth e GNSS.

Pinos de controle
Botdo fungao/voltar
Botdo RTH

Botdo de pausa de voo
Interruptor de modo de voo
Botdo 5D

Botdo liga/desliga
Botdo confirmar

Tela sensivel ao toque
0. Orificio do parafuso M4
1

. Compartimento de cartdo
microSD

12. Entrada USB-C
13. Entrada mini HDMI

JgYeNouwArWN =

14. Microfone

15. Botdo do estabilizador
16. Botdo de gravagao

17. Antenas

18. Status de LED

19. LEDs de nivel da bateria
20. Botdo foco/obturador

21. Botdo de rolagem das
configuragdes da camera

22. Saida de ar

23. Compartimento de
armazenamento dos pinos de
controle

24. Botdo personalizavel C1
25. Alto-falante

26. Botdo personalizével C2
27. Entrada de ar

* O controle remoto alcanga a sua distancia maxima de transmissao (FCC) em &reas abertas e
sem interferéncia eletromagnética, a uma altitude de aproximadamente 120 metros.
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1. Como assistir aos tutoriais

Escaneie o cédigo QR ou acesse o site oficial para assistir aos
videos de tutorial.

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/video

2. Como carregar a bateria

Carregue a Bateria de voo inteligente e a bateria interna do
controle remoto para ativa-las antes do primeiro uso.

Verificar o nivel da bateria: pressione uma vez.
Ligar/desligar: pressione uma vez, depois pressione novamente e
mantenha pressionado.
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3. Como preparar a aeronave

Desdobre os bragos dianteiros Desdobre os bragos traseiros

Pressione as
hélices para baixo
e gire-as até que
se encaixem no
lugar certo

Desdobrado

& + Desdobre os bragos dianteiros antes de desdobrar os bragos traseiros. Todos
os bragos e hélices devem ser desdobrados antes da decolagem.
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4. Como preparar o controle remoto

Remova os pinos Conecte os pinos de controle Desdobre as antenas
de controle dos e gire para prender

compartimentos de
armazenamento

O alcance de transmissdo ideal é atingido quando as antenas
estiverem voltadas para a aeronave e o angulo entre as antenas e
a parte traseira do controle remoto for de 180° ou 270°.

7

& + NAO utilize outros dispositivos com conexdo sem fio na mesma frequéncia
do controle remoto para evitar interferéncias.
+ Um aviso aparecera no D)l Pilot 2 se o sinal de transmissao estiver fraco.
Ajuste as antenas para garantir que a aeronave esteja dentro da faixa de
transmissao ideal.

5. Como se preparar para decolagem

DJI Pilot 2
App

> Baeo >

Ligue o controle Ligue a aeronave Execute o DJI Pilot 2
remoto

¥ Uma conta DJI e conexdo com a internet sdo necessarias para ativar a
aeronave e o controle remoto. Antes de ativar a aeronave no DJI Pilot 2,
ligue o controle remoto e siga as instrugdes de ativagao.

Internet
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6. Voo

104

* Decolagem e pouso manuais

Dar partida/interromper os
motores:

execute o Comando
combinado do pino de X v 4 v N
controle e o mantenha

pressionado por dois

segundos.

Aterrissagem:

empurre lentamente

o pino de controle
esquerdo (modo 2) para

1 Decolar:
para decolar,
empurre
lentamente o

pino de controle & baixo até a aeronave

esquerdo (modo aterrissar. Segure

2) para cima. por trés segundos
para interromper os
motores.

* Modo dos pinos de controle

ﬁ Para cima ﬁ Dianteira
i
© 5 ®
é — ﬁ ZAX
L 4
3 Para baixo t $
Traseira
a5 ® Z& a5 ®
el AN s © ZAX *
Virar a Virar a Esquerda  Direita
esquerda  direita

O modo dos pinos de controle padrdo é o modo 2. O pino de
controle esquerdo controla a altitude e a direcdo da aeronave,
enquanto o pino de controle direito controla os movimentos para
frente, para tras e para os lados.

& + Configure sempre um modo RTH e uma altitude RTH adequados antes de
decolar.
+ Pressione o botdo Pausa no voo para uma frenagem de emergéncia
durante o voo.



Especificacdes

Aeronave (Modelo: M3E/M3T)

Peso de decolagem
(com as hélices)
Peso max. de decolagem 1050 g

915 g (Mavic 3E), 920 g (Mavic 3T)

Velocidade max. de 8 m/s (modo Esportivo)
ascensao 6 m/s (modo Normal)
Velocidade max. de 6 m/s (modo Esportivo)
descensdo 6 m/s (modo Normal)

Velocidade max.
horizontal (préximo ao
nivel do mar, sem vento)
Altura méx. de servigo
acima do nivel do mar 6.000 m
(sem carga)

Duragdo max. de voo
(sem vento)

Duragdo max. de voo
estacionario 38 mins
(sem vento)

Resisténcia max. ao vento 12 m/s
Temperatura de
funcionamento

21 m/s (modo Esportivo), 19 m/s (modo Esportivo, UE)
15 m/s (modo Normal)

45 mins

-10°a 40 °C

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASS é
GNSS compativel apenas quando o médulo RTK estiver
habilitado)
Frequéncia de
funcionamento
Poténcia do transmissor 2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

2,400 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz*

(EIRP) 5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)
USB-C, compartimento de cartdo microSD, entrada
Interface PSDK

Estabilizador
Alcance da vibracdo

angular £0,007°
Ei:;g;::lta?“ Inclinacsio: -90° a 35°
Camera ampla (Mavic 3E)
Sensor CMOS de 4/3 polegadas; Pixeis efetivos: 20 MP
Campo de visdo (FOV): 84°
laie Formato equivalente: 24 mm
Abertura: f/2,8 a f/11
Foco: 1 m a « (com Foco Automatico)
Telecamera (Mavic 3E/3T)
Sensor CMOS de 1/2 polegadas; Pixeis efetivos: 12 MP
Campo de visdo (FOV): 15°
Formato equivalente: 162 mm
Lente

Abertura: f/4,4
Foco:3ma
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Camera ampla (Mavic 3T)

Sensor CMOS de 1/2 polegadas; Pixeis efetivos: 48 MP
Campo de visdo (FOV): 84°

Formato equivalente: 24 mm

Abertura: f/2,8

Foco: 1 ma e

Camera térmica (Mavic 3T)

Termégrafo Microboldmetro VOx sem ventilagdo

DFOV: 61°

Distancia focal: 9,1 mm (equivalente: 40 mm)
Abertura: f/1,0

Foco:5ma e

Lente

Lente

Precisdo da medicdo

de temperatura por + 2 °Cou + 2% (usando o valor maior)
infravermelho

Bateria de voo inteligente

Capacidade 5.000 mAh
Tensédo padrao 154V
Tensdo max.

c:rriZZmSntge 17,6V
Tipo de bateria LiPo 4S
Energia 77 Wh
Peso 3355¢g
Temperatur:

c:rrggea:::niode 57a40°C
Carregador da bateria

Entrada 1002240V CA; 50 a 60 Hz; 2,5 A

Poténcia max. 100 W (Total)

Quando ambas as entradas estiverem sendo
utilizadas, a poténcia maxima de saida de cada
entrada é de 82 W. O carregador alocara de forma
dindmica a poténcia de saida das duas entradas de
acordo com a poténcia da carga.

Saida

Controle remoto (Modelo: RM510B)

Peso Aprox. 680 g

Bateria Li-ion (5.000 mAh a 7,2 V)

Capacidade de ROM de 64 GB + armazenamento expansivel por
armazenamento cartdo microSD

Tempo de funcionamento 3 horas
Temperatura de

H -10°a 40 °C
funcionamento
Temperatura de 50 5440 °C
carregamento
GNSS GPS + Galileo + GLONASS

03 Enterprise

Frequéncia de

: 2,400 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz*
funcionamento
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Distancia max. de
transmissdo

(sem obstrugdes, sem
interferéncias)

Distancia max. de
transmissao**
(com interferéncia)

Poténcia do transmissor
(EIRP)
Wi-Fi

Protocolo

Frequéncia de
funcionamento

Poténcia do transmissor
(EIRP)

Bluetooth

Protocolo

Frequéncia de
funcionamento
Poténcia do transmissor
(EIRP)

15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

Forte interferéncia (dreas urbanas, campo de visdo
limitado, varios sinais simultaneos):

1,5 a 3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Interferéncia média (&reas suburbanas, campo de
visdo aberto, alguns sinais simultaneos):

3a9km (FCC), 3 a 6 km (CE/SRRC/MIC)

Interferéncia fraca (dreas abertas com campo de
visdo amplo, poucos sinais simultaneos):

9 a 15 km (FCC), 6 a 8 km (CE/SRRC/MIC)

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

802,11 a/b/g/n/ac/ax
Suporte para Wi-Fi MIMO 2 x 2

2,400 a 2,4835 GHz; 5,150 a 5,250 GHz;
5,725 a 5,850 GHz*

2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: <26 dBm (FCC); <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1

2,400 a 2,4835 GHz

<10 dBm

*  As faixas de frequéncia de 5,8 e 5,1 GHz s&o proibidas em alguns paises. Em alguns
paises, a frequéncia de 5,1 GHz s6 é permitida para uso em ambientes fechados.

** Os dados sdo testados em ambientes sem obstrugdes com diversos cenarios de
intensidade de interferéncias tipicas, sem garantia da distancia real do voo, somente

para referéncia.

Para obter mais informagdes, consulte o Manual do usuério:
https://www.dji.com/mavic-3-enterprise
% Este conteldo esta sujeito a alteragdes sem aviso prévio.
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ApoH

ApoH DJI™ MAVIC™3E/3T ocHaleH CUCTEMO MHGPAKPACHBIX
aTUMKOB, a TakXXe CMCTEMaMU BEPXHEr0, HUXHEro U ropu30HTanbHOro
BCEHanpasaeHHOro 063opa*, YTo NO3BONAET eMy OCTaHaBNMBaTLCS B
BO3/yxe, NeTaTb KakK B MOMeLLeHNW, Tak 1 Ha OTKPLITOM NPOCTpaHCTBE 1
aBTOMAaTVYeCKN BO3BPALLATLCS B AOMALLHIO TOUKY, 0bneTas NpensTcTeus
BO BCeX HanpasfieHvsx. Baarogaps To4HOMYy Tpexocesomy cTabunusatopy
Bbl MOXeTe 1CN0Nb30BaTk BbICOKOMPOV3BOAVUTENLHYIO MONE3HYH Harpysky,
COCTOALLYIO N3 HECKONBKMUX Kamep, NpoCcMaTpuBas 13obpaxeHue C HIX B
pexunmMe peanbHOro BpemMeHu B npunoxeHun DJI PILOT™ 2, genatb CHUMKM
1 3anuceiBaTh BUAEO. BcTpoeHHas cuctema DJI AirSense nHdopmupyeT o
HaXxoAALLMXCAa NOBAN30CTM NeTaTeNlbHLIX annaparax, YTobel obecneunTs
6e30MacHOCTb, a CUrHaNbHbIe OFHW YNPOLaT 06HapyXeHWe ApoHa B
nonete. JlpoH o6opyzoBaH noptom PSDK A5 NOAKNIOYEHNS COBMECTUMBIX
aKceccyapos, UCMO/Ib3yeMbIX B Pa3/iNUHbIX CLEeHapusaX, CBA3aHHbLIX C
obecneyeHnem 6e30MacHOCTK, NAaTPyANpPOBaHNEM 1 KapTorpadueli.

Mavic3E
1. CrabwnusaTop n kamepa** 11. Cuctema BepxHero o63opa
2. Topuv3oHTanbHas 12. Mopt USB-C
BCeHanpae/ieHHas crcTema 063opa 13. Cnot ans KapTbl NamsTn
3. [lononHutenbHas HUXHAA microSD
rnoAceeTka 14. CBeTOANOAHBIV NHAVKATOP
4. CucteMa HUXHero o63opa YPOBHS 3apaja akkymynatopa
5. CwncteMa H$paKpacHbIX AaTUMKOB 15. Akkymynsitop Intelligent Flight
6. MepeaHve orHu Battery
7. MoTopsi 16. KHonka nutaHusa
8. [Mponennepsl 17. 3awenkn akkymynstopa
9. WHANKATOPbI COCTOSIHUSA APOHa 18. CyrHanbHble orHm
10. MocaaouHOE Laccy (BCTPOeHHbIe 19. Mopt PSDK
AHTEHHbI)

*

Pa6oTa cicTem 0630pa 1 MHGPaKPaCHbIX AATUMKOB 3aBUCKT OT YCNOBMIA OKpyXatoLeli cpesbl.
NS NonyyeHus A0NONHUTENbHO MHGOPMaLMK CM. PYKOBOACTBO Mo/ib30BaTeNs.

* Mavic 3E n Mavic 3T o6opyaoBaHbl pasHbIMU kamepamu. MposepbTe NprUoGpeTeHHbI BaMy
NPOAYKT.
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MynbT ynpasneHus

B nynbTe ynpasneHus DJI RC Pro Enterprise ucnons3syetca O3 Enterprise —
nocneaHAs sepcmsa GUpMeHHON TexHoNornu nepegaymn nsobpaxeHus
DJI OCUSYNC™. Bnarogapsa 3ToMy OH MOXeT nepejasaTb BUAEO B
pa3pelueHun HD ¢ Kamepbl Ha APOH Ha PaccTosHUK A0 15 KM*. MynbT
ynpasneHus 060py0BaH LMPOKMM HabopOM 3/1eMeHTOB yrnpaBieHus
APOHOM U CTabunn3aTopom, a Takxe HacTpanBaeMbIMU KHOMKaMu.
BCTpPOeHHbI MUKPOPOH MO3BONSIET 3anmncbiBaTb 3BYK, a 5,5-A01IMOBbIN
3KpaH BbICOKOW apkocTu (1000 ka/M?) noaaepxmeaeT paspelleHve
1920%1080 nukceneid. Monb3oBaTeNN MOTYT MOAKNOYATECA K VIHTepHeTy
yepe3 Wi-Fi, a onepaynoHHasa cunctema Android npegocTtasnsiet
MHOXeCTBO GpYHKLMIA, Takmx kak Bluetooth 1 rnobanbHas HaBUraLMoHHas
cnyTHuKoBas cuctema (GNSS).

[xoncTukm

KHonka Bo3spaTta/¢pyHKuuii
KHonka Bo3BpaTa 4oMoi1
KHomka ocTaHoBKM noneta

I'IepeKmo'«laTenb pexnmos
noneta

6. KHornka 5D

7. KHorka nutaHus

8. KHonka noatsepxaeHus
9

1

1

urwN =

CeHCOpHBbIN 3KpaH
0. BuHTOBOE OTBEpCTVE M4
]

. Cnot Ans KapTel NaMATy
microSD

12. Mopt USB-C
13. Pasbem mini HDMI
14. MukpodoH

15. Konecvko HaknoHa
Kamepbl

16. KHorka 3anucun

17. AHTEHHBbI

18. CBETOAVOAHbIN NHAMKATOP
COCTOSIHUSA

19. CBeToaNOAHbIA
VNHANKATOP YPOBHA 3apsja
aKKymynsTopa

20. KHonka $okycrpoBku / crnycka
3aTBOpa

21. Konecuko HacTpoek kamepsbl
22. BeHTUNAUMOHHOE OTBepCTVe

23. Cnot ans xpaHeHus
AXONCTUKOB

24. Hactpansaemas kHorka C1
25. InHamuk

26. Hactpavsaemas kHonka C2
27. Bo3ayx03abopHWuK

*  [lynbT ynpaBneHWs MOXeT A0CTUraTb MakCMManbHO AanbHOCTY nepeaayn curiana (FCC) Ha
OTKPBITOM MPOCTPaHCTBE 6€3 3/1eKTPOMArHNTHbLIX MOMeX Npu BbicoTe noneta okono 120 m (400
¢yToB).
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1. MpocmoTp obyyatowmx BNAEO

OTckaHupyinTe QR-KoA nAn nocetute opuumanbHbIA caiit DI,
UTO6bI MOCMOTPETL 06yYatoLLMe BUAEO.

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/video

2. 3apagka akkymynstopa

Mepes NepBbIM MCMNONb30BaHNEM BCTPOEHHbIV akKyMynsTop
Intelligent Flight Battery nynbTa ynpaBneHus Heob6xoAnmMo
3apsANTb, YTOBBI aKTUBMPOBATL €ro.

MpoBepunTb ypoBeHb 3apsifa akKyMynsTopa: HaXMUTE OAVH pas.
BKOUNTL/BBIKNHOUNTL: HAXMUTE, 3aTEM HAXMUTE 1 yAepXmBaiiTe.

no



3. MoaroToBKa ApoHa

Pasnoxute nepeaHue nyun Pasnoxwute 3agHue nyun

HaxmuTe Ha
nponennepsl 1
roBepHUTE UX A0

ujenyka

B PackpbITOM COCTOAHUN:

[\ * PasnoxuTe nepeaHye yun nepe Tem, Kak pasnoxuTh 3agHme. Bee nyum u
nponenneps! A0MKHbI 6bITb PasNoXeHb! Nepes B31ETOM.
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4. MoAaroToBKa NynbTa ynpassieHuA

[JlocTaHbTe BcTaBbTe AXOMCTUKNA Pa3noxuTe aHTeHHbI
XKOWCTUKM 3 CNOTOB 1 NOBEpHUTE, YTOBLI
NS XpaHeHus 3aKpenuTh Nx

OnTtrManbHas AanbHOCTL Nepejaydn CUrHana AocTuraeTcs, Koraa
aHTeHHbI 06paLLieHbl K APOHY, a YTON MexJy aHTeHHamu 1 3aAHel
4acTbio MynbTa ynpaeneHns coctasnseT 180 ° nan 270 °.

7

& * HE ucnone3yiite gpyrve 6ecnpoBo/Hble yCTPOCTBa, paboTatoLyvie Ha Toi
e 4acToTe, YTO 1 NyNLT yNPaBNeHWs, BO n36exaHune nomex.

+ lpwv nepeaaye cnaboro curHana s D)l Pilot 2 nosensieTca npegynpexaexHue.
OTperynupyiite aHTeHHbl, 4TO6bl APOH HaXOAUNCA B ANana3oHe nepesayn
curHana.

5. MoaroroBKa K B3neTy

X
]
> HaokE >

DJI Pilot 2
App

BkntounTe nynbT Bkntounte ApoH 3anyctute DJI Pilot 2
ynpaeneHus

7 Ans akTvBaumn ApoHa 1 MyNbTa ynpaeneHus TpebyeTcs yueTHas 3annch

sureprer D)l M MIHTEPHET-cOeAMHeHIe. Tepej akTiBauvei netaTensHoro annapata

B npunoxeHuun DJI Pilot 2 BkAtOUUTE NYNbT YNpaBAeHUs n cneayiite
MOLLAroBoi MHCTPYKUMN.
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6. Monet
* Banet/nocaaka Bpy4Hyto

3anyck/ocTaHOBKa MOTOPOB:
BbINONHWTE KOMBUHaLWIO
LKOMCTUKAMU 1
yAepxuBaliTe ee B TeueHve
ABYX CEKYHA,

1 B3net: Mocaaka:
MeANeHHO MeANeHHO Hanpasnaiite
HanpaBbTe NeBbI JKONCTUK
NeBbIli JKONCTUK (pexXum 2) BHU3, noka
(pexum 2) BBEPX 3¢ APOH He MpusemnunTca.
ANs B3neTa. YaepxviBaiiTe B TedeHve

Tpex cekyHA Ans
BbIK/IOYEHUS MOTOPOB.

* PeXkmm pyKoicTmka

Brepea
i
g &
g A
3 3
Hasaa
Da=C) Zﬁx Da=C)
G Q ) G » @Z&’
Mosopot  Mosopot Bneso Bnipaso

PexXVIM 2 SiBNSIeTCS PeXNMOM KOVCTVKOB MO yMONYaHWIo. J1eBbiii
AKONCTUK UCMNONb3YeTCs ANS YNPaBAEHUst BbICOTON U KypcoM
APOHa, NPaBblii AXKONCTUK — ABUXEHVEM Briepes, Ha3ag, BNeBo v
BMpaBso.

+ Mepes B3neToM BCerja ycTaHaBAvBaliTe COOTBETCTBYIOLMUIA PEXUM U
BbICOTY BO3BPaTa OMOVA.
+ [ins aBapuiiHOVi OCTaHOBKY B MO/NIETE HaXMUTE KHOMKY Nay3bl NoseTa.
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TexHn4YecKne xapakTepucTnKu

ApoH (moaenb: M3E/M3T)

B3neTHas macca

915 r (Mavic 3E), 920 r (Mavic 3T)
(c nponennepamm)

Makc. B3neTHas macca 1050
Makc. ckopocTe Habopa 8 M/C (CNOPTUBHBIY PexiM)
BbICOTbI 6 M/C (06bIYHbIVi pexum)

6 M/C (CNOPTUBHBIV pexum)
MaKc. CKOPOCTb CHUXEHVS o
6 M/C (06bIYHBIV pexim)
Makc. ropusoHTanbHas
CKOPOCTb (Ha YpoBHe Mops B
WTUNAb)
Makc. BbICOTa oneta Haz
YpPOBHEM MOpS 6000 m
(6e3 NonesHo Harpysku)

Makc. Bpems noneta

21 M/C (CIOPTVIBHBIV pesxm), 19 M/c (CMOPTUBHBINA peim, EC)
15 M/c (06bI4HBIN pexm)

(6e3 BeTpa) AN

Makc. Bpems oCcTaHoBKM B

BO3ayxe 38 MuH

(6e3 BeTpa)

Makc. onycTriMas ckopocTe 12 wic

BeTpa

/AvanasoH paboumnx 10,40 °C

Temnepartyp

CnyTHMKOBbIE CUCTEMbI GPS + Fanuneo + BeiDou + NMOHACC (TJTOHACC
MO3ULMOHNPOBaHUA NoAAepPXVBaeTCA TONbLKO NP BKNKOUEHHOM Moayne RTK)

[AnanasoH pabounx yactot  2,400-2,4835 Ty,

MouHoCTL Nnepeaatyvika 2,4 TTu: < 33 aBMm (FCC), < 20 4BM (CE/SRRC/MIC)

aUnm)

WHTepdeiic USB-C, cnot ans kapTbl namat microSD, nopt PSDK

Cra6bunusatop

,Clmanaaorj YrnoBbIx £0,007 °

BUGpaLwii

Pa6ounii AnanasoH yrnos HakoH: -90 °..+35 °

BpaLLeHns

Kamepa c wimpokoyronbHelM 06bekTBOM (Mavic 3E)

MaTpuua CMOS 4/3; uncno 3¢ dekTBHBIX NKceneit: 20 MAH
Yron o63opa: 84 °

R DKBUBaNEHT popmara: 24 MM

Avadparma: f/2,8-f/11
Pokyc: 0T 1 M A0 * (C aBTOGOKYCOM)
Kamepa c Teneo6bekTBom (Mavic 3E/3T)
Matpuua CMOS 1/2", uncno 3¢ peKkTUBHBIX NuKceneit: 12 MaH
Yron o63opa: 15 °
KBuBaneHT popmarta: 162 MM
[Avadparma: f/4,4
DokyC: 0T 3 M 10
Kamepa c lwimpokoyronbHbeiM o6bekTBOM (Mavic 3T)
Matpuua CMOS 1/2", uncno 3¢ peKkTUBHBIX NuKcenei: 48 MaH

O6bekTVB
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Yron o63opa: 84 °

KBVBaNeHT popmara: 24 MM

Avadparma: /2,8

Pokyc: oT 1 M A0 *

TennosusnoHHas kamepa (Mavic 3T)

Tennosas cbemka Mukpo6osiomeTp Ha okcuzae BaHaams (VOX)
JlnaroHanbHsbIli yron o63opa: 61 ©

dokycHoe pacctosHme: 9,1 MM (3kBMBaneHT: 40 Mm)
Avadparma: f/1,0

Pokyc: 0T 5 M A0 *

ToyHOCTb MHPpakpacHoro  +2 °C unan +2 % (Npu ucnonb3oBaHUK Gonblwero
V3MepeHnsi TeMnepatypbl  3HaueHwst)

AkkymynaTop Intelligent Flight Battery

EmKOCTL 5000 MA-Y

CraHpapTHoe HanpsxxeHne 154 B

Makc. HanpsixeHve 3apsakn 17,6 B

O6bekTvs

O6bekTvs

Tun akkymynstopa JINTWii-nonvmepHsbIi 4S

SHeprus 77 BTy

Macca B350y

3,/_]:;::::»4 Temnepatyp 5°C..40 °C

3aps/iHoe yCTPOICTBO NS aKKYMyNsSTOPOB

Bxoz 100-240 B nepemeHHoro Toka, 50-60 'y, 2,5 A

Makc. 100 BT (o6LLee)

an MCMob30BaHUN 060X nopTOB MakcMmManbHasa
BbIXOAHas MOLLIHOCTb OAHOrO UHTepdeiica cocTaBnseT 82
BT. 3apsiagHOe YCTPOICTBO AUHaMUYecku pacrpejensiet
BbIXOAHYH MOLLHOCTb ABYX MOPTOB B COOTBETCTBUM C
MOLLIHOCTbHO Harpysku.

Bbixog

MynbT ynpasneHus (mogens: RM510B)

Macca Okono 680 r
AKKyMynsTop NUTUiA-NoHHBIV (5000 MAY Npy 7,2 B)

M3Y 64 [6aiiT + paclunpsieMoe XpaHunuLLe Yyepes KapTy

0O6bem namsaTn 3
namsaTty microSD

Bpemsi pa6oThl 3uaca
[AnanasoH paboumnx 10..40 °C
Temnepatyp

[lvana3oH Temnepatyp 5°C..40 °C
3apsaakn

CI'IyTHVIKOBhIE cnMcTeMbl

GPS + TNTOHACC + Fanuneo
MO3MLIMOHNPOBaHWS

03 Enterprise
[AnanasoH pabounx yactotr  2,400-2,4835 [Ty

Makc. ganbHOCTb Nepeaayn
curHana

(Npw oTCyTCTBUM
NPensTCTBUIA 1 MOMeX)

15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)
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Makc. ganbHoCTb Nepeaayn
curHana**
(Npy HaAMYMKY Nomex)

MouHocTb nepegaTymka
BUnm)
Wi-Fi

MpoTtokon

AvanasoH pabounx YacTot
MouHoCTL nepejaTyvika
(e

Bluetooth

MpoTokon

ﬂMaI‘IaHOH paﬁoqu 4vacTtor

MouHoCTb NepejaTyvika
(BUnM)

CunbHble NomMexu (ropoAckoi NaHAWwadT, orpaHNYeHHas
30Ha BUANMOCTU, MHOIO KOHKYPUPYHOLWNX CMI'HHI'IOE)Z
1,5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

CpejHvie nomexu (MPUropoAHbIi NaHALWAadT, xopoLuas
BNAVMMOCTb, CpejHee KOINYeCTBO KOHKYPUPYHOLWKNX
CUTHanNoB):

3-9 kM (FCC), 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Cnabble NOMexu (OTKPbITast MECTHOCTb, OTINYHAS
BWAVMOCTb, Ma/io KOHKYPUPYIOLLMX CUTHANOB):

9-15 kM (FCC), 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

2,4 TTu: <33 agbm (FCC), < 20 gBM (CE/SRRC/MIC)

802.11 a/b/g/n/ac/ax
Moaaepxka 2x2 MIMO Wi-Fi

2,400-2,4835 [Ty, 5,150-5,250 [Tiy*
2,4 Ty < 26 aBM (FCC), < 20 4BM (CE/SRRC/MIC)
5,1 [Ty < 26 ABM (FCC), < 23 4BM (CE/SRRC/MIC)

Bluetooth 5.1
2,400-2,4835 Ty,

<10 gbm

*  Mcnonb3osaHuve yactoT 5,8 My n 5,1 [Ty 3anpewjeHo B HEKOTOPLIX CTpaHax. B HekoTopbIx
cTpaHax 4actota 5,1 [T pa3pelueHa ToNbKO AN NCMNONb30BaHMA BHYTPU NOMELLEHNIA.

**  [laHHble No/yUYeHbl Ha OTKPLITON MECTHOCTV B PAiAe CUTYaLMii C XapaKTepHbIM yBe/nieHemM
nomex 63 rapaHTVM GaKTNYECKOro PACcCTOHWA NoeTa UCKIKOUNTENbHO B CPaBOYHBIX Liensx.

Aﬂﬂ nony4yeHus AOI‘IOI‘IHI/ITEI'H:HOPI MH¢OpMaL[I/II/l CM. pyKOBOACTBO NOJsib30BaTens:
https://www.dji.com/mavic-3-enterprise
33Ta nHGopMaLMs MOXET 6bITb 3MeHeHa 6e3 NpeABapUTENLHOIO YBeAOMNEHUS.
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Contact MER—AXE
DJISUPPORT XBTURARSANS

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/downloads
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